SCX-SMARTMOTOR™

Preisglinstiger IP65*-Schutz,

kombiniert mit den bewahrten
Vorteilen der SmartMotor™-Serie.

SM23165Mx-SCXx

Der aerodynamisch abgeschragte rote Deckel macht den SCX-SmartMotor™
nicht nur zum Blickfang. Es eroffnen sich auch neue Montage-Varianten in
beengten Raumen. Die Steckverbindungen befinden sich namlich bei diesem
Modell auf der Riickseite des Deckels.

IP65*-Schutz

Im Gegensatz zu den bisherigen IP-geschiitzten Motoren der M/MT-Serie basiert
der SCX-SmartMotor™ gréfstenteils auf den gleichen Bauteilen wie die Motoren
ohne IP-Schutz. Dadurch reduzieren sich Herstellungskosten und Verkaufspreis
erheblich.

Die Welle kann in dieser Bauform zwar nicht abgedichtet werden. Doch fir

die allermeisten Anwendungen spielt das gar keine Rolle, da die Welle durch
Getriebe, Achse oder Maschinenteile geschiitzt wird.

Metrische Steckverbindungen

Anstatt der sonst beim SmartMotor™ eingesetzten D-Sub-Stecker, besticht der
SCX-Motor durch die robusten und brancheniiblichen M-Stecker.

* Welle nicht abgedichtet

WHAT MOVES YOUR WORLD

VORTEILE

|P65*-Schutz

Praktisches neues Design fiir
erweiterte Montage-Moglichkeiten

Hervorragendes
Preis-Leistungsverhaltnis

Extreme Kompaktheit
Vollintegrierter BLDC-Motor

Fahigkeit komplexe
Steuerungsaufgaben zu
tbernehmen

Robuste metrische Stecker

ANWENDUNGEN

In nasser, feuchter Umgebung
z.B.inder Lebensmittelindustrie,
bei der Papierherstellung, oder an
Lackiermaschinen

Bei hoher Staubbelastung
z.B.in der Holzverarbeitung, oder in
der Lager- und Transportwirtschaft

Im Freien

z.B.bei Schiebe- und Zugangssys-
temen, im Fahrzeugbau oder an
Radaranlagen
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TECHNISCHE DATEN

Die Leistungsdaten der SCX-SmartMotor™-Serie unterscheiden sich je nach Wicklungstyp:

e SM23165M-SCXx: 48V und Standard-Wicklung
e SM23165MT-SCXx: 48V und Wicklung fiir maximales Drehmoment

Dimension Einheit SM23165M-SCXx SM23165MT-SCXx
Dauerdrehmoment Nm 0,28 0,52
Spitzendrehmoment Nm 0,45 0,84
Nennleistung W 181 204
Spitzenleistung W 183 210
Leerlaufdrehzahl rpm 10.400 5.200
Nennstrom A 5 6,1
Spannungskonstante V/krpm 4,45 9,08
Anschlusswiderstand Ohm 1 0,7
Encoderauflosung Pulse/r 4.000 4.000
Rotortragheitsmoment | 10°kgm? 0,00099 0,001
Gewicht kg 0,95 1,09
Wellendurchmesser mm 6,35 6,35
Radiale Lagerbelastung kg 3,18 3,18
Axiale Lagerbelastung kg 1,36 1,36
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OPTIONEN

Neben den Wicklungsvarianten lassen sich alle SCX-Motoren zusatzlich noch nach drei weiteren Kriterien konfigurieren.

1. Mit oder ohne Bremse - hier die Variante mit
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2. Mit 12- oder 5-poligem Stecker
A
- ' M12 12-PIN FEMALE M12 L-PIN MALE
COMMUNICATION AND 1/0 POWER

Detail A

M12 5-PIN FEMALE

M12 4-PIN MALE
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CAN BUS

POWER

Detail A

3. Pin-Out Belegung - Details siehe Konfigurations-Nummern in der Nomenklatur auf Seite 6



LEISTUNGSKURVEN

SM23165M-SCXx
(48 V und Standard-Wicklung)
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Alle Drehmomentkurven basieren auf 25°C Umgebungstemperatur mit einer Steigerung bis 85°C.

Fir Umgebungstemperaturen tber 25°C muss das Dauerdrehmoment linear herabgesetzt werden bis 0% bei 85°C.
Betriebstemperatur-Bereich: 0 bis 85°C.

Lagertemperatur-Bereich: -10 bis 85°C, nicht-kondensierend.

Die Motoren wurden im MDT-Modus (Trapezoidal Drive Mode) betrieben.

Leistung (Watt)

Leistung (Watt)



KABELZUBEHOR

Die folgenden Kabelvarianten geben selbstverstandlich nur einen ersten Uberblick iiber unser umfangreiches Gesamtangebot. Nehmen
Sie einfach mit uns Kontakt auf und unser Vertriebs-Team wird lhnen gerne dabei helfen die korrekten Anschlisse zu wahlen.

Spannungsversorgung Kommunikation & 1/0
Gerade Anschlussleitung Gerade Anschlussleitung
Kabellangen: 2m | 5m | 10m Kabellangen: 2m | 5m | 10m
= =
Gewinkelte Anschlussleitung Gewinkelte Anschlussleitung
Kabellangen: 2m | 5m | 10m Kabellangen: 2m | 5m | 10m
Verbindungskabel (a-s|a-a|s-s|s-a) Verbindungskabel (a-s|a-a|s-s|s-a)
Kabellangen: 1m | 2m |5m Kabelldngen: 1m | 2m | 5m
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Gerade Anschlussleitung

Kabelldngen: 2m | 5m | 10m

Gewinkelte Anschlussleitung

Kabelldngen: 2m | 5m | 10m

Abschlusswiderstand




NOMENKLATUR
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NEMA Rahmengrdf3e
Motor
Prozessor-Klasse

Stecker-Bauart:
M = metrische Stecker

Zu Produkten und Service-Informationen:
www.moog-memmingen.com

Moog ist eine eingetragene Marke der Moog Inc. und
ihrer Tochtergesellschaften. Alle hier genannten
Marken sind Eigentum der Moog Inc. und ihrer
Tochtergesellschaften.

© 2018 Moog Inc. Alle Rechte vorbehalten. Alle
Anderungen sind vorbehalten.

SCX-SmartMotor™
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T — |SCX 1
Wicklungstyp N % Konfigurations-Nummer
T2
- S| [1 12pinStecker (5VTTLI0s & CAN)
48V Wicklung 5 .§§ 2 12 pinStecker (5VTTL10s & CAN) +
0 5 | |interne Bremse
T ‘2 -r% El I35 pin Stecker (dedizierter CAN)
48V Wicklung R
max. Drehmoment -] S| 4 5 pin Stecker (dedizierter CAN) +
2 e interne Bremse
H 5 Sw
24V Wicklung B 5O |5 12pinStecker (SVTTLIOs &
(noch nicht verfiigbar) a Gég Encoder OUT)
TH w5l 6 12pinStecker (5VTTLIO0s &
24V Wicklung A i| |Encoder OUT) +intene Bremse
max. Drehmoment ©o
(noch nicht verfiigbar) =

*Welle nicht abgedichtet

Diese technischen Informationen basieren auf den
aktuell verfiigbaren Daten und kénnen sich jederzeit
dndern. MaRgeschneiderte Systeme kénnen ebenfalls
Abweichungen aufweisen.
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