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Mini-EC Typen - Modelle & Eigenschaften

Kompakt
Mini-Schubstangentyp

EC-RP4 »S.5

<Eigenschaften>

[ Beim Mini-Tischschlittentyp verfahrt der Tischschlitten
auf der Oberseite des Gehduserahmens.

[ Beim Mini-Schubstangentyp mit Fiihrung bewegt sich
die Schubstange.

[ Durch Verwendung einer Rollenmutter-Mechanik wird
die GroBe reduziert.

<Anwendungen>

Geeignet zum Befordern und Driicken von Werkstlicken unter
engen raumlichen Bedingungen.

EC-GS4 »S.7
EC-GD4 »S.9

Mini-Schubstangentyp mit Fiihrung

Mini-Tischschlittentyp

EC-TC4 »S. 11
EC-TW4 »S.13

Modellbezeichnungen

EleCylinder

EC

Serie

Hub

Typ Gewindesteigung

| L

Schubstangenausfiihrung mit abgewinkeltem Motor,
Achsbreite: 34 mm

Schubstangenausfihrung mit abgewinkeltem Motor
und Einzelfihrung, Achsbreite: 55 mm

Schubstangenausfiihrung mit abgewinkeltem Motor
und Doppelfiihrung, Achsbreite: 76 mm

Mini-Tischschlittenausfihrung, Tischbreite: 31 mm
Kabellange

Mini-Tischschlittenausfihrung, Tischbreite: 73 mm

30mm

<RP4/GS4/GDA/TCA/TW4>

50 mm
2 mm (Weg je Spindelumdrehung)

4 mm (Weg je Spindelumdrehung)

6 mm (Weg je Spindelumdrehung)

-]

Netz- und E/A-Kabellange

10m

- 0: Mit Netz- und E/A-Steckverbindung
- 1 bis 10: Mit ummanteltem Relaiskabel

<RP4/GS4/GD4/TC4/TW4>

)

Optionen

Ohne Option: Inkremental-Enkodertyp,
NPN-Spezifikation

Bremse

GS4: rechtsseitig montierte Fiihrung /
TC4: rechtsseitig montierter Tischschlitten

GS4: unterseitig montierte Fihrung /
TC4: unterseitig montierter Tischschlitten

GS4: linksseitig montierte Fiihrung /
TC4: linksseitig montierter Tischschlitten

Umgekehrte Referenzposition

PNP-Spezifikation

Batterielos-Absolut-Enkodertyp

Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle

* Der Auswahlbereich fiir die Optionen variiert je
nach Achstyp. Ndhere Angaben dazu siehe die
entsprechende Modell-Seite.



Handtellergrof3e
Mini-Schubstangentyp

Mini-EleCylinder

Mini-Schubstangentyp
mit Fithrung

Mini-Tischschlittentyp

1. Einsatz unter engen raumlichen
Bedingungen maoglich.

(1) Durch Verwendung einer Rollenmutter-Mechanik
wird die GroBe reduziert.

(2) Selbst mit integrierter Steuerung betragt die
GroBe nur kompakte 55 mm x 105 mm x 78 mm.

78 mm

2. Durch die eigene Fuhrung eriibrigt sich eine dufBere Fiihrung.

(1) Der Konstruktionsprozess fiir eine Fiihrung entfallt.
(2) Montageraum kann eingespart werden.

Pneumatikzylinder

Werkstiick

Raumeinsparung

Werkstiick

<Anwendungen>
Beim Handling von Kleinteilen wird zur Anlagenverschlankung beigetragen.

Vorrichtung zum Aufwickeln von Kupferdraht



ProduktUbersicht

Mini-Schubstangenausfiihrung

Motor- T
bauform P
RP4
Seit-
motor GS4
GD4

Abbildung

AchsgroBe
(Breite)

76 mm

Mini-Tischschlittenausfiihrung

Motor- T
bauform P
TC4
Seit-
motor
TW4

Montagemethode

Abbildung

AchsgroBe
(Breite)

Mini-Schubstangentyp (RP)

Steigung
(mm)

Steigung
(mm)

Wiederhol-
genauigkeit
(mm)

+0.05

+0.05

+0.05

Wiederhol-
genauigkeit
(mm)

+0.05

+0.05

*Fur die Halte- bzw. Schubkraft gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl.

Hub Ma)l<. A Max. Max. Zuladung (kg) el
(53 Geschwindig- Haltekraft -
keit (mm/s) (N)* Horizontal Vertikal
300 30 25 1
30,50 200 45 4 15
100 90 8 25
300 30 25 1
30,50 200 45 4 {55
100 90 8 25
300 30 25 1
30,50 200 45 4 {55
100 90 8 25
*Fur die Halte- bzw. Schubkraft gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung.
Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI.
Hub Ma>A<. A Max. Max. Zuladung (kg) Rt
(G550) Geschwindig- Haltekraft o
keit (mm/s) (N)* Horizontal Vertikal
300 30 25 1
30,50 200 45 4 1.5
100 90 8 25
300 30 25 1
30,50 200 45 4 1.5
100 90 8 725

* Der Anbau eines duf3eren Drehanschlags ist sicherzustellen.

Drehanschlags-Halterung

Fihrungshalterung

Montagebohrloch an der Grundrahmen-Stirnseite
Montageplatte an der Grundrahmen-Stirnseite

Montagebohrloch an der Fiihrungshalterung
fur die Stangenspitze




Montagemethode

Mini-Schubstangentyp (GS/GD)

®GD

@GS

Mini-Tischschlittentyp (TC/TW)

®TC

Bei Option GT3

Bei Optionen GT2 und GT4

* Montage auch an der gegeniberliegenden Seite méglich.

oTW




EC EleCylinder

Schub- Gekupp. | =0 Achsbreite 2 4V

stangen- =
Ausfiih- M°rt‘°'f' Seitmotor-| 34 [ schritt-
rung | einheit § Bayform §  mm

motor
B Modell- _ _ _ —
spezifka.  EC RP4 | | — | | — | | —( )
tionen Serie — Typ Steigung — Hub — Kabelldnge — Optionen
H: 6mm 30:30mm 0: Mit Fiir weitere Optionen
M: 4mm 50:50mm Klemmleisten- siehe Tabelle unten.
L :2mm Steckbuchse
1:1m
1
* Siehe S.2 fiir weitere Infor i zu den Modell i i 10: 10m
c E Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung
Steigung 6 Steigung 4
=
m ;—_-:‘ m Lage Horizontal Vertikal Lage Horizontal Vertikal
=
@i Beschleunigung (G) @i Beschleunigung (G)
—|[L— (mm/s) (mm/s)
— An Decke 03 0.5 03 05 03 0.5 03 0.5
* Modellabhangig kann es 0 25 25 1 1 0 4 4 15 1.5
einige Einschrankungen
hinsichtlich der vertikalen, 300 25 25 1 1 200 4 4 1.5 1.5
seitlichen oder decken-
montierten Einbaulage
geben. Fur weitere o
Informationen dazu Stelgung 2
kontaktieren Sie IAI.
Lage Horizontal Vertikal
exdm Beschleunigung (G)
(mm/s) 03 03
0 8 25
(1) Die Spindel ist nicht mit einer Verdreh-Sicherung ausgestattet. Bitte installieren Sie vor Inbetriebnahme 100 8 25
eine Sperrvorrichtung an der Spitze der Spindel. Ohne diese wird die Spindel rotieren, ohne sich vor-
WWe, oder zuriickzubewegen. Ebenfalls sollten bei Anbringung einer Sperrvorrichtung an der Schubstange
S & keine schwebenden Rohrverbindungen eingesetzt werden.
Bitte Fiir weitere Informationen zu Montagemethoden siehe S. 3.
beachten (2) Die max. Beschleunigung /Verzogerung betragt 0,3 G bei Modell mit Steigung 2 mm und 0,5 G bei
Modell mit Steigung 4 oder 6 mm.
(3) Die Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung verwendet wird.
(4) Fiir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf S. 16 zu iiberpriifen.
Modellspezifikationen
Ml Steigung und Zuladung B Hub und max. Geschwindigkeit (Einheit: mm/s)
Modell Steigung i 2Bl Max. Schub- Steigung 30 50
(mm) Horizontal (k) | Vertikal (kg) RiafHtg (mm) (mm) (mm)
EC-RP4H{OHRIB)) 6 25 1 30 6 300

EC-RPaM{DIEE) 4 4 15 45 4 200

EC-RPAL{DHRIHB) 2 8 25 90 2 100
Erklérung der Ziffern: Hub Kabellnge Optionen *Fir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAL

Kabelldngen Allgemeine Spezifikationen

Kabelcode Kabellinge : Bezeichnung : Beschreibung
Antriebssystem Kugelumlaufspindel 86 mm, gerollt C10
0 Kein Kabel (mit Steckbuchse) Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
1 bis 3 1bis3m Grundrahmen Material: Aluminium, schwarz eloxiert
4 bis 5 4 bis5m Schubstangen-Rotationsspiel (*1) 1.5 Grad
6 bis 10 6 bis 10 m Zuléss. Radiallast am Fhrungskopf —
Zulassige Temperatur, Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Lebensdauer 5000 km oder 50 Millionen Zyklen
_ (*1) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
Name Code Seite
Bremse B Siehe S. 15
PNP-Spezifikation PN Siehe S. 15
Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 15
Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 15

5 EC-RP4



EC EleCylinder

Abmessungen

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.elecylinder.eu

*1 Die Schubstange féhrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die
umgebenden Teile nicht bertihrt.
M.E.: Mechanischer Endpunkt  S.E.: Hub-Endpunkt

*2 Die Ausrichtung der Achsmutter variiert je nach Modell. Deren Kanten kénnen nicht als
Referenzfléche verwendet werden.

4 (Schliisselweite)

B 9.5 kti
! Gewindebereich)
M6x1.0 |
N A !
I
— o |
I =
! 5
‘ S
(11.5) | =
| 3
Schubstangen-Endmutter i =
Sichers_tellung
Hub 28 L von min. 100 Teaching-
18 B 37 (1.3) Anschluss
Steckbuchs:

Stromversorgun
und E/A-Kabel

| ‘
1 CIE
Ia
H H i =G 53
! L1y <
! w
kTR G
i o
A 2T
R 2 | 2 s
™
E 7 5 o
SE. Home 1 i QJ
= " Il -
7\ 12 (Sct ‘ I X =
9 =T ) — 1 t " =3
\& ‘ [ \
= Die Ausrichtung der ‘ .
v Achsmutter ist unbestimmt *2 ; ] @ L
\ Status-LED
17 4-M4, Tiefe 8 : 0.5 12.5
25 23 M3, Tiefe 8 26
(fiir Erdungsanschluss)
34
—
- - =T -

B Abmessungen und Gewicht pro Hub

Enkodertyp Inkremental B;t;esglelll;)s-

Hub 30 50 30 50

L Ohne Bremse 105 125 125 125
Mit Bremse 135 135 155 155

. Ohne Bremse 50 70 70 70
Mit Bremse 80 80 100 100

Gewicht. Ohne Bremse 0.5 0.6 0.6 0.6
(kg) | Mit Bremse 0.7 07 0.7 0.7

Steuerung

SS

Bezeichnung

Handprogrammiergerét PC-Software

Ansicht

w @ |

[J RCM-101-MW (Version fiir RS232-Anschluss)

[J TB-03 (fiir drahtgebundene/drahtlose Verbindung) [ TB-02 (nur fiir drahtgebundene Verbindung) ] RCM-101-USB (Version fiir USB-Anschluss)

Ubersicht

Software zur Eingabe von Startpunkt, Ziel-

Handeingabegerét fir drahtlosen Datenaustausch. Handprogrammiergerat mit Funktionen zur . L

Startpunkt, Zielpunkt und BSV kénnen kabellos Eingabe von Startpunkt, Zielpunkt und BSV sowie punkt und BSV sowie fiir Testablaufe und
. X X - . o Uberwachung via PC.

via Funkverbindung eingegeben werden. fur Testablaufe und Uberwachung.

Fir die PC-Verbindung ist sowohl eine USB-
als auch RS232-Version erhaltlich.

* Fur die Systemkonfiguration unter Verwendung obiger Hilfsmittel siehe S. 17.

EC-RP4 6



EC EleCylinder

Schub- Achsbreite
stangen- Frivsisl I 55 | 24V
Ausfiih- inhei Seitmotor- Schritt-
rung einheit § Bauform mm motor
H Modell- _ _ _ .
sperifica. EC — GS4 | | — | | | —( )
tionen Serie - Typ Steigung - Hub —_ Kabelldnge - Optionen
H:6mm 30:30 mm 0: Mit Fiir weitere Optionen
M: 4mm 50:50 mm Klemmleisten- siehe Tabelle unten.
L:2mm Steckbuchse
T 1m
1
* Siehe S.2 fiir weitere zuden 1l 10:10 m
Tabellen Zuladung zu Geschwin
RoHS
Steigung 6 Steigung 4
m E ¥ , : : :
= age Horizontal Vertikal Lage Horizontal Vertikal
— E m 9 g
i Beschleunigung (G) Gl Beschleunigung (G)
|| » () 0.3 0.5 03 05 () 03 0.5 03 0.5
5 || An Decke q
L 0 25 25 1 1 0 4 4 15 1.5
* Modellabhéngig kann es '
einige Einschrankungen 4 '
hinsichtlich der vertikalen, 300 25 25 1 1 200 4 4 15 15
seitlichen oder decken-
montierten Einbaulage
geben. Fir weitere z
Informationen dazu Stelgung 2
kontakieren Sie IAI < 3 Lage Horizontal Vertikal
. .
- Casdlin Beschleunigung (G)
‘ (mm/s) 03 03
0 8 25
100 8 25
(1) Die horizontale Zuladung gilt bei Verwendung einer externen Fiihrung, sodass keine Radiallast oder
L auf die Schut inwirken. Ohne Installation einer Fiihrung siehe das Korrelogramm
von Radiallast und Lebensdauer (S. 16). Wenn die Kraft in Richtung der Rotation einwirkt, ist der
Bt Modelltyp mit Doppelfiihrung zu verwenden.
hea::h?en (2) Die max. Beschleunigung /Verzdgerung betrégt 0,3 G bei Modell mit Steigung 2 mm und 0,5 G bei
Modell mit Steigung 4 oder 6 mm.
(3) Die Zuladung gilt unter der Annahme, dass eine externe Fiihrung verwendet wird.
(4) Fiir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf S. 16 zu iiberpriifen.

Modellspezifikationen
B Steigung und Zuladung B Hub und max. Geschwindigkeit (Einheit: mm/s)
Modell Steigung Wiy Zulksluiig Max. Schub- Steigung 30 50
() Horizontal (kg) | Vertikal (ko) Rty (mm) (mm) (i)
EC-GS4H{THRIHGD 6 25 1 30 6 300
EC-GSAM{DHRIHB) 4 4 15 45 4 200
EC-GS4L{OHRI{B) 2 8 25 90 2 100

Erklérung der Ziffern: Hub Kabelldnge

Kabelldngen

*Fur den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI

Allgemeine Spezifikationen

. Bezeichnung Beschreibung
eselemls LesalETER Antriebssystem Kugelumlaufspindel 86 mm, gerollt C10
0 Kein Kabel (mit Steckbuchse) Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
1bis 3 1 bis3m Grundrahmen Material: Aluminium, schwarz eloxiert
4 bis 5 4 bis5m Schubstangen-Rotationsspiel (*1) 1.5 Grad
6 bis 10 6 bis 10 m Zul3ss. Radiallast am Fiihrungskopf siehe S. 63

| Optionen

Name Code Seite
Bremse B Siehe S. 15
Flhrungsmontage rechts GT2 Siehe S. 15
Flihrungsmontage unten GT3 Siehe S. 15
Flihrungsmontage links GT4 Siehe S. 15
PNP-Spezifikation PN Siehe S. 15
Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 15
Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 15

7 EC-GS4

Zuldssige Temperatur, Feuchtigkeit

0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)

Lebensdauer

5000 km oder 50 Millionen Zyklen

(*1) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.



EC EleCylinder

Abmessungen

CAD-Zeichnungen sind iiber unsere Webseite downloadbar.

3D

*1 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die
umgebenden Teile nicht bertihrt.

WWW.eIeCyIinder.eU cAI ID’ M.E.: Mechanischer Endpunkt  S.E.: Hub-Endpunkt
+0030 b
30 Tiefe3
- _ -
Y
<, (’:4
% *
Detailansicht von P
: L | O 0 O
Details Rahmen-Langloch «
© 0.5
2
Home MEX1 Sicherstellung Teaching-
33 Hub 18 vonmin. 100 _ Anschluss
10, 18 B 13) ‘ Steckbuchse fiir
| —_— S Stromversorgung
| und E/A-Kabel
1 e
I ‘ > i
| ‘ o
b 23" 5" iefe 3 { " : ]
N 4-M4 Bohrung ‘ E .
R (Einschraubtiefe: 10) [ME“T] ‘ £ :
AL 7 - T l —|[® .
O] gl K |
) J olals § _ o ; C% m |
~ :
Bl R s —~ LM e i ! ! f& y
.
Langloch (auch auf
; 16 - n 40.5 \P en%r?jbe(ﬁ:éc e%léer Seite) \© ) \n 05 125 \Status LED
205 22 4-M4 Tiefe 6 (auch auf gegeniiberliegender Seite) M3, Tiefe 8 26
49 . (fir Erdungsanschluss)
55 05 67.5 a3 *S-‘”" Tiefe 3 (auch auf Seite)
P
GT2 (Fiihrung rechts montiert) {,,7,,7,,7,,7,,7,,7,,7,,7,,7,
A‘ I
T s e |
33 | |
1 ﬂ3+g Dleefe 3 | ‘ ‘ :
i | : : ===} |
| ! ‘ !
1 I
| AT | ! |
! 4-M4 Bohrung i < #& (\ ] | ‘ i
i (Einschraubtiefe: 10) ‘  — t - ‘ & A} & ‘ i
| | 28 4-M4 Tiefe 6 N — 1
©
PR © 3 i 18 17 22\ 03"$Tiefe 3 ‘ = = N !
\ B \ ! = |
! | 05 67.5 205 2 \F !
| s G @ 1 ]R8 ‘ ! Rahmenverléngerung Home /' \ME*1 i
‘ ~ ! | *Zusétzliche allen
‘ g % i L e b s i e atode o e,
I
16 n |
p I
! 2 20 6 i I |
| 5 \ | \
55 |
! i | +0030 |
! GT4 (Fiihrung links montiert) ‘ ! 930 Tiefe3 i
| ¥Im Vergleich zur GT2-Ausfiihrung (Fithrung rechts montiert) sind das : ! 4-M4 Bohrung !
1 ©3 mm Rahmen-Bohrloch sowie das Langloch umgekehrt posmomenJ | (Einschraubtiefe: 10) i
| 534 :
B Abmessungen und Gewicht pro Hub ‘ [{ |
I
Batterielos- ! NP _ | _ I
Enkodertyp Inkremental Absolut ‘ < | ‘
©
Hub 30 50 30 50 v ® b "6 Tiefe3 |
_ | OhneBremse| 105 125 125 125 ‘ K W, R & & |
. [ I
Mit Bremse 135 135 155 155 ! B ol ] 55 3 M4 Tefe |
3 Ohne Bremse 50 70 70 70 ‘ = 345 > (auch gegenﬁbevliegend)‘
Mit Bremse 80 80 100 100 i 34 0.5 67.5 !
I
Gewicht| Ohne Bremse 0.7 0.7 0.7 0.7 ‘ GT3 (Fiihrung unten montiert) ‘
(kg) | Mit Bremse 08 08 0.9 0.9 S
Steuerungsseitige Optionen/Zubehor
Kabelloses Dateneingabegerat Handprogrammiergerat PC-Software

Bezeichnung

Ansicht

-

rai

om

[ TB-03 (fitr drahtgebundene/drahtlose Verbindung)

[ TB-02 (nur fiir drahtgebundene Verbindung)

[J RCM-101-MW (Version fiir RS232-Anschluss)
[J RCM-101-USB (Version fiir USB-Anschluss)

Ubersicht

Handeingabegerét fiir drahtlosen Datenaustausch.
Startpunkt, Zielpunkt und BSV kénnen kabellos
via Funkverbindung eingegeben werden.

Handprogrammiergerat mit Funktionen zur
Eingabe von Startpunkt, Zielpunkt und BSV sowie

fir Testablaufe und Uberwachung.

Software zur Eingabe von Startpunkt, Ziel-
punkt und BSV sowie fir Testablaufe und
Uberwachung via PC.

Fir die PC-Verbindung ist sowohl eine USB-
als auch RS232-Version erhaltlich.

* Fur die Systemkonfiguration unter Verwendung obiger Hilfsmittel siehe S. 17.

EC-GS4 8



EC EleCylinder

Schub- Achsbrei
stacn;en_ %} chsbreite 24V

Ausfih- [ fi Motor Y seitmotor- 76 | schiine
rung einheit § Bauform mm motor
M Modell- _ _ _ _
sperifica. EC — GD4 | | — | | — | | — )
tionen Serie - Typ Steigung - Hub —_ Kabellinge - Optionen
H:6mm 30:30 mm 0: Mit Fiir weitere Optionen
M: 4mm 50:50 mm Klemmleisten- siehe Tabelle unten.
L:2mm Steckbuchse
T 1m
1
* Siehe S.2 fiir weitere i zu den Modell; i i 10:10m
ROHS Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung
— Steigung 6 Steigung 4
=
m E m Lage Horizontal Vertikal Lage Horizontal Vertikal
=
ot Beschleunigung (G) Geschw. Beschleunigung (G)
— | - o) 0.3 0.5 03 05 o) 03 0.5 03 0.5
|| An Decke ' i ) i ' i i i
* Modellabhingig kann es 0 25 25 1 1 0 4 4 1.5 1.5
einige Einschrankungen
hinsichtlich der vertikalen, 300 25 25 1 1 200 4 4 15 15
seitlichen oder decken-
montierten Einbaulage
geben. Fir weitere .
Informationen dazu Steigung 2
kontaktieren Sie IAl.
Lage Horizontal Vertikal
Geschw] Beschleunigung (G)
. by 03 03
‘=1
% B 0 8 2.5
s P
100 8 25
(1) Die horizontale Zuladung gilt bei Verwendung einer externen Fiihrung, sodass keine Radiallast oder
auf die Schubstange einwirken. Ohne Installation einer Fiihrung siehe das Korrelogramm
von Radiallast und Lebensdauer (S. 16).
beachten (2) Die max. Beschleunigung /Verzogerung betrégt 0,3 G bei Modell mit Steigung 2 mmund 0,5 G
bei Modell mit Steigung 4 oder 6 mm.
(3) Fiir Anwendungen mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf S. 16 zu iberpriifen.
Modellspezifikationen
H Steigung und Zuladung B Hub und max. Geschwindigkeit (Einheit: mm/s)
Modell Steigung Wik vl Max. Schub- Steigung 30 50
() Horizontal (k) | Vertikal (kg) kraft{(\z (mm) () ()
EC-GD4H{OHRIB)) 6 25 1 30 6 300
EC-GDaM{DHRIHE)) 4 4 1.5 45 4 200
EC-GDALIDHRIHB) 2 8 25 90 2 100
Erklarung der Ziffern: m (e @ fabelanoe @Optionen *Fur den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAI

Kabellangen Allgemeine Spezifikationen

Kabelcode Kabellinge : Bezeichnung : Beschreibung
Antriebssystem Kugelumlaufspindel 26 mm, gerollt C10
0 Kein Kabel (mit Steckbuchse) Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
1bis 3 1bis3m Grundrahmen Material: Aluminium, schwarz eloxiert
4 bis 5 4 bis5m Schubstangen-Rotationsspiel (*1) 1.5 Grad
6 bis 10 6 bis 10 m Zuldss. Radiallast am Fhrungskopf siehe s. Seite 63
Zulassige Temperatur, Feuchtigkeit 0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)
Lebensdauer 5000 km oder 50 Millionen Zyklen
_ (*1) Genauigkeit des Stangenversatzes in Rotationsrichtung ohne Lastaufname der Stange.
Name Code Seite
Bremse B Siehe S. 15
PNP-Spezifikation PN Siehe S. 15
Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 15
Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 15

9 EC-GD4



EC EleCylinder

Abmessungen

CAD-Zeichnungen sind iiber unsere Webseite downloadbar.
www.elecylinder.eu

*1 Die Schubstange fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass die Schubstange die

umgebenden Teile nicht bertihrt.
M.E.: Mechanischer Endpunkt

S.E.: Hub-Endpunkt

<
&
S
9
Sicherstellung .
| Teaching-
13 Hub 18 L von min. 100 Anschluss
| |10, 18 B 37 a3) Steckbuchse fiir
} — Stromversorgung
@ und E/A-Kabel
DAT i
a3*g 030 Tiefe 3 <
I el
[ 4-M4 Bohrung o
o ‘ (Einschraubtiefe: 10) 2 2 4
~| 0 M. ; {S.E Home 7F
I -
' Lee— |1 -
b 2 ? —- ¥
S ‘ [ *
|
" M E*1 T
38 0373 iefe 3 Status-LED
2% i 05 67.5 3. Ticfe 8
| i 29 , Tiefe
48 1 15 30 4114 Tiefe & 42 05 (fiir Erdungsanschluss)
70 0| —
76
H e ¥ & =
23
=
&
7]
2 =
=
2 4 30" riefe 3
3 —> m’
%2 - Q
™ ‘ iy
(ES <1
7 @
Detailansicht von Q Detailansicht von P

Details Rahmen-Langloch

Details Rahmen-Langloch

B Abmessungen und Gewicht pro Hub

Enkodertyp Inkremental Bi\téesgﬂ?s_
Hub 30 50 30 50
Ohne Bremse 105 125 125 125
t Mit Bremse 135 135 155 155
B Ohne Bremse 50 70 70 70
Mit Bremse 80 80 100 100
Gewicht| Ohne Bremse 0.9 0.9 0.9 0.9
(ko) | Mit Bremse 1.0 1.0 1.0 1.1

0.5 67.5

\_Fithrungswelle
20.5

Rahmenverldngerung / Home,

M.E*1

* Zusatzliche Rahmenverldngerung bei allen Modellspezifikationen auer beim
30 mm Hub-Typ mit Inkremental-Enkoder ohne Bremse.

|

- 2 e ___

Steuerungsseitige Optionen/Zubeh

Bezeichnung

Kabelloses Dateneingabegerat

Handprogrammiergerat

PC-Software

Ansicht

- —m

Ui |

[ 7B-03 (fitr drahtgebundene/drahtlose Verbindung)

[ TB-02 (nur fiir drahtgebundene Verbindung)

[J RCM-101-MW (Version fiir RS232-Anschluss)
[J RCM-101-USB (Version fiir USB-Anschluss)

Ubersicht

Handeingabegerét fiir drahtlosen Datenaustausch.
Startpunkt, Zielpunkt und BSV kénnen kabellos
via Funkverbindung eingegeben werden.

Handprogrammiergerat mit Funktionen zur
Eingabe von Startpunkt, Zielpunkt und BSV sowie
fur Testablaufe und Uberwachung.

Software zur Eingabe von Startpunkt, Ziel-
punkt und BSV sowie fir Testablaufe und
Uberwachung via PC.

Fir die PC-Verbindung ist sowohl eine USB-
als auch RS232-Version erhéltlich.

* Fur die Systemkonfiguration unter Verwendung obiger Hilfsmittel siehe S. 17.

o 10



EC EleCylinder

Tisch-
schlitten-

Gekupp.
Motor-
einheit

Ausfiih-
rung

ot EC — TC4 | | — |
tionen Serie —_ Typ Steigung —_ Hub
H: 6mm 30:30mm
M: 4mm 50:50mm
L :2mm

*Siehe S.2 fiir weitere Infor zuden

Kabelldnge —_ Optionen
0: Mit Fiir weitere Optionen
Klemmleisten- siehe Tabelle unten.
Steckbuchse
1:1m
i
10: 10m

g

I

—
An Decke

Vertikal

=
=

* Modellabhéngig kann es
einige Einschrankungen
hinsichtlich der vertikalen,
seitlichen oder decken-
montierten Einbaulage
geben. Fir weitere
Informationen dazu
kontaktieren Sie Al

¢
o
N

V7

Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung

Steigung 6 Steigung 4
Lage Horizontal Vertikal Lage Horizontal Vertikal
Geschw. Beschleunigung (G) Geschw. Beschleunigung (G)
() 0.3 0.5 03 05 () 03 0.5 03 0.5
0 25 25 1 1 0 4 4 15 1.5
300 25 2.5 1 1 200 4 4 15 15
Steigung 2
Lage Horizontal Vertikal
@l Beschleunigung (G)
(et 03 03
0 8 25
100 8 25

Q‘\“ WE/J. (1) Die max. Beschleunigung /Verzogerung betrégt 0,3 G bei Modell mit Steigung 2 mm und 0,5 G bei
Modell mit Steigung 4 oder 6 mm.
(2) Fiir A d; mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf S. 16 zu iiberpriifen.
(3) Der Code fiir die Montagelage des Tischschlittens aus der Optionstabelle unten istimmer anzugeben.
Modellspezifikationen
Ml Steigung und Zuladung B Hub und max. Geschwindigkeit (Einheit: mm/s)
Modell Steigung ey Zulksluiig M?(XA 1?tchub- Steigung 30 50
() Horizontal (k) | Vertikal (ko) L) () (i) (i)
EC-TC4H{DHR) 6 25 1 30 6 300
EC-TCaM{DHRIHE) 4 4 15 45 4 200
EC-TCALIOHRIHB) 2 8 25 90 2 100

Erkldrung der Ziffern: Hub Kabelldnge Optionen

Kabellangen

*Fir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl

Allgemeine Spezifikationen

Kabelcode Kabellinge : Bezeichnung : Beschreibung
Antriebssystem Kugelumlaufspindel 26 mm, gerollt C10
0 Kein Kabel (mit Steckbuchse) Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
1bis 3 1bis3m Tischschlitten/Grundrahmen | Material: Aluminium, schwarz eloxiert
4 bis 5 4 bis5m Zulassiges statisches Lastmoment | Ma-Richtung: 5.9 Nm, Mb-Richtung: 5.9 Nem, Mc-Richtung: 9.3 N-m
6 bis 10 6 bis 10 m Zulassiges dynam. Lastmoment (*1)| Ma-Richtung: 3.77 N-m, Mb-Richtung: 3.77 N\m, Mc-Richtung: 6.01 N\m

Zulassige Temperatur, Feuchtigkeit

0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)

Lebensdauer

5000 km oder 50 Millionen Zyklen

(*) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach
Betriebs- und Installationsbedingungen unterschiedlich aus.

11 e

Name Code Seite « Referenz fiir die zuldssige Auskragung:
Bremse B Siehe S. 15 max. 100 mm (Schlitten-Platte) bzw. max. 50 mm (Schlitten-Spitze) in Ma-Richtung, max. 120 mm
Tischschlitten-Montage rechts GT2 Siehe S. 15 in Mb-, Mc-Richtung
Tischschlitten-Montage unten GT3 Siehe S. 15 Richtung des zuldssigen Lastmoments
Tischschlitten-Montage links GT4 Siehe S. 15 Ma Mb
Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 15 R - -
PNP-Spezifikation PN Siehe S. 15 L%‘T f [ 5 | ‘
Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 15 — ]
BrahtioselkemmunikationssSchitStElle WE oS, 19 Fiir weitere Einzelheiten beziiglich zuldssiger Momentenrichtung und Auskragung siehe

RoboCylinder-Gesamtkatalog.
Beziiglich eines Versatzes des Tischschlittens siehe EC-Betriebshandbuch.



EC EleCylinder

Abmessungen

CAD-Zeichnungen sind tiber unsere Webseite downloadbar.

www.elecylinder.eu

' 3D

| .GAI* D

*1 Der Tischschlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Tischschlitten die
umgebenden Teile nicht bertihrt.

M.E.: Mechanischer Endpunkt

S.E.: Hub-Endpunkt

& % 039, Tiefe 3
2 N-M4 Bohrung
03*39% Tiefe 3 & 285 Kx40P (Einschraubtiefe: 5)
36 ‘2‘2 2 4-Md, Tiefe 6 o5 485 Schmieranschluss "
) &
| 1]
L 0 +0030 =
& - ,/ 30 ,Tiefe3 § 4
—I- = So
8 H == & =% i i -
% %
D P
- Detailansicht von P Detailansicht von Q
Details Langloch Details Langloch
P
Pfeilansicht von V
Sicherstellung
Hub L von min. 100
3 95 s a3
55 20 39.5 Offset: i R
Referenzfliche 15.5 2 2 | der zuldssigen Momente steckbuchse fii
(Abi bereich S) eckbuchse fiir
(Abmessungsbereich S) ME*1 §S,E. Home/ F M.E*1 4 Stromversorgung
| ; I / S und E/A-Kabel Status-LED
{ f 4\_ I\ead;ilng- M3, Tiefe 8
< ; ! nschluss o
S - 3 © Q ; B (fiir Erdungsanschluss)
0 P i 3
2 & | & P = o 0o N4 S
S i - H— - . 4
¢ = I —°
[ — B Ll ®
063" 8% Tiefe 3 ] J» 35 1
(SRVAN] [ 35
4-M4 Bohrung 78 254 411
(Einschraubtiefe:
GT4 (links montiert) ’7”7’77’77’77’77’77’77’7“
I
rf77—77—77—77—77—77—77—77‘ 1 !
‘ 5 \
‘ Referenzfliche 20 | ‘ 1
i (Abmessungsbereich S) 55 i L\ 1 |
|
\ i ‘ - I \ |
| = ‘ = i oK o ‘
<  —
| ot ||« ] - 19| |
‘ B | o \ ¥ |l 1 _ |
i 2 ‘ = % & ! i) i
! IS — #y ‘
‘ & o 2 | L= X !
| A4 17 22 4-Ma, Tiefe 6 1 I . o o Rahmenverlangerung |
| o 36 B — Eine ist bei allen ‘
| o3'0 " Tefes 17 \ 4MaBohrung ! roo0 | Jatonen gt utebeim 30 mm o Ty it e €nkoderchn rese |
i (Einschraubtiefe:9.5) ! 03 0, Tiefe3
i 78 — ‘
‘ GT2 (rechts montiert) | | 4-M4, Tiefe 6 ‘
| 31 ‘ oy H
! *Im Vergleich zur GT4-Ausfiihrung (Tischschlitten links montiert) sind das ‘ ‘ Referenzflache 20 36 11 22 (auch gegentiberiegend) |
‘ 03 mm Rahmen-Bohrloch sowie das Langloch umgekehrt positioniert. | 1 (AbmessungsbereichS) | 755 22 237590 Tiefe 3 ‘
- ‘ 'ﬂL P (auch gegeniberliegend)
I
. |
B Abmessungen und Gewicht pro Hub | - % — ‘ |
o ® Q 0 I
Batterielos- ‘ o [ T T I
Enkodertyp Inkremental beellife ! 3 ¢f ¢ m’ / & @9 & | ‘
b L - -
Hub 30 50 30 50 \ & /r N = !
7S
| |OnneBremse| 123 143 143 143 - - —] & & & ‘
Mit Bremse 153 153 173 173 ‘ 63709 Lites © i
g |OhneBremse| 50 70 70 70 ! | 4 Botrung ‘
f=J
Mit Bremse 80 80 100 100 ‘ (Einschraubtiefe: 9.5) 0 |
I
S 86 106 86 106 | H U ‘
I
K 1 2 1 2 ‘ |
N 4 6 4 6 i [ i
Gewicht‘ Ohne Bremse 0.6 0.7 0.7 0.7 i GT3 (unten montiert) i
(kg) | MitBremse 08 08 08 08 e

Bezeichnung

Handprogrammiergerat

Ansicht

L

PC-Software

A
& e

Modell [ TB-03 (fiir drahtgebundene/drahtlose Verbindung)

[ TB-02 (nur fiir drahtgebundene Verbindung)

[J RCM-101-MW (Version fiir RS232-Anschluss)
[J RCM-101-USB (Version fiir USB-Anschluss)

Handeingabegerit fiir drahtlosen Datenaustausch.
Startpunkt, Zielpunkt und BSV kénnen kabellos
via Funkverbindung eingegeben werden.

Ubersicht

Handprogrammiergerat mit Funktionen zur

Eingabe von Startpunkt, Zielpunkt und BSV sowie

fiir Testabliufe und Uberwachung.

Software zur Eingabe von Startpunkt, Ziel-
punkt und BSV sowie fir Testabldufe und
Uberwachung via PC.

Fur die PC-Verbindung ist sowohl eine USB-
als auch RS232-Version erhaltlich.

* Fur die Systemkonfiguration unter Verwendung obiger Hilfsmittel siehe S. 17.
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EC EleCylinder

Tisch-
schlitten-

Gekupp.
Motor-

Ausfih- o heit

rung

H Modell- TW | | |
spezifika- EC 4
tionen Serie —_ Typ Steigung —_ Hub
H:6mm 30:30 mm
M: 4mm 50:50 mm
L:2mm
*Siehe S.2 fiir weitere Infor zuden

C € Rotis
=]

-
&

* Modellabhingig kann es
einige Einschrankungen
hinsichtlich der vertikalen,
seitlichen oder decken-
montierten Einbaulage
geben. Fir weitere
Informationen dazu
kontaktieren Sie Al

Vertikal

—_ Kabelldnge —_ Optionen
0: Mit Fiir weitere Optionen
Klemmleisten- siehe Tabelle unten.
Steckbuchse
T:1m
1]
10:10m
Tabellen Zuladung zu Geschwindigkeit/Beschleunigung
Steigung 6 Steigung 4
Lage Horizontal | Vertikal Lage Horizontal | Vertikal
@l Beschleunigung (G) @i Beschleunigung (G)
(mmY/s) (mm/s)
03 0.5 03 0.5 03 05 0.3 0.5
0 25 25 1 1 0 4 4 15 15
300 25 25 1 1 200 4 4 1.5 15
Steigung 2
Lage Horizontal Vertikal
@i Beschleunigung (G)
mm/s)
(ons) 0.3 0.3
0 8 25
100 8 25

\WWe,
R | (1) Die max. Beschleunigung /Verzogerung betrégt 0,3 G bei Modell mit Steigung 2mm und 0,5 G bei
Modell mit Steigung 4 oder 6 mm.

(2) Fiir Anwend mit Schubbetrieb ist die Schubkraft im Korrelogramm auf S. 16 zu iiberpriifen.

Modellspezifikationen

ESteigung und Zuladung

BMHub und max. Geschwindigkeit

(Einheit: mm/s)

Modell Steigung (ke ZulErluig Max. Schub- Steigung 30 50
{(mm) Horizontal (kg) | Vertikal (kg) e @ (mm) () ()
EC-TW4H{DHR) 6 25 1 30 6 300
EC-TWaM{DHRIHE) 4 4 15 45 4 200
EC-TWAL{DHRIHB) 2 8 25 90 2 100

Erkldrung der Ziffern: m Hub Kabelldnge Optionen

Kabelldngen

*Fir den Schubbetrieb gilt eine Geschwindigkeitsbegrenzung. Weiteres dazu siehe Betriebshandbuch oder kontaktieren Sie IAl

Allgemeine Spezifikationen

. Bezeichnung Beschreibung
ietbaale s Antriebssystem Kugelumlaufspindel 6 mm, gerollt C10
[ Kein Kabel (mit Steckbuchse) Wiederholgenauigkeit +0.05 mm
1bis 3 1bis3m Tischschlitten/Grundrahmen | Material: Aluminium, schwarz eloxiert
4 bis 5 4 bis5m Zulassiges statisches Lastmoment | Ma-Richtung: 8.3 Nm, Mb-Richtung: 8.3 Nem, Mc-Richtung: 26.3 N-m
6 bis 10 6 bis 10 m Zulassiges dynam. Lastmoment (*1) | Ma-Richtung: 5.4 Nem, Mb-Richtung: 5.4 Nem, Mc-Richtung: 17.2 Nem

Name Code Seite
Bremse B Siehe S. 15
Umgekehrte Referenzposition NM Siehe S. 15
PNP-Spezifikation PN Siehe S. 15
Batterieloser Absolut-Enkoder WA Siehe S. 15
Drahtlose Kommunikations-Schnittstelle WL Siehe S. 15

13 o

Zulassige Temperatur, Feuchtigkeit
Lebensdauer

0 bis 40 °C, max. 85% RH (nicht kondensierend)

5000 km oder 50 Millionen Zyklen

(*) Bei einer angenommenen Lebensdauer von 5000 km. Die Lebensdauer féllt je nach
Betriebs- und Installationsbedingungen unterschiedlich aus.

« Referenz fiir die zuldssige Auskragung:

max. 100 mm (Schlitten-Platte) bzw. max. 50 mm (Schlitten-Spitze) in Ma-Richtung, max. 120 mm
in Mb-, Mc-Richtung

Richtung des zuldssigen Lastmoments

Ma Mb
P P

= == 1

Fir weitere Einzelheiten beziiglich zuldssiger Momentenrichtung und Auskragung siehe
RoboCylinder-Gesamtkatalog.
Beztiglich eines Versatzes des Tischschlittens siehe EC-Betriebshandbuch.




EC EleCylinder

Abmessungen

CAD-Zeichnungen sind iiber unsere Webseite downloadbar.

i *1 Der Tischschlitten fahrt bei der Home-Fahrt zum ME. Achten Sie darauf, dass der Tischschlitten die
WWW'EIecyl Inder'eu Aw) umgebenden Teile nicht beriihrt.
M.E.: Mechanischer Endpunkt  S.E.: Hub-Endpunkt
T 03'8% Tiefe 3
2 N-M4 Bohrung
3z 28.5 Kx40P (Einschraubtiefe: 4.5)
2 485 Schmieranschluss
o,
=
o
2 +0.030. © ¥ {¥
gF 4 30 Tiefe3 ®
@)
=
1 <
1 @ @ n — - -
Detailansicht vonQ  Detailansicht von P O do
Details Langloch Details Langloch A
)
P
Sicherstellun
Hub L von min. 10
73 95 s (1.3)
Referenzfiich 365 385 Offset- it .
(Aeberenz ache 21.5 30 der zuldssigen Momente Steckbuchse fiir
messungsbereich ) %65 2 2 2] Stromversorgung
< - mERSE  Homel| [ N|ME 3 und E/A-Kabel Status-LED
R Teaching-
L - Anschl
JE 1Y | e N ST
fiir Erdungsanschluss)
hE ‘ @ ‘ = ( 9 )
| & '
IS R | ‘ Z
g @4 | @ | - j v
& |
i \‘ % o i L |
39 \ 3.5
78 254 41.1
4-M4 Bohrung
(Einschraubtiefe: 9.5) d
030" Tiefe 3 & @ o
k<l — — -
el
n © X &
28 4-M4, Tiefe 6 Pfeilansicht von Y
M Abmessungen und Gewicht pro Hub . V2 0399 Ticte 3
Batterielos-
Enkodertyp Inkremental gl
Hub 30 50 30 50
L Ohne Bremse 123 143 143 143
Mit Bremse 153 153 173 173
B Ohne Bremse 50 70 70 70
Mit Bremse 80 80 100 100
S 86 106 86 106
K 1 2 1 2
N 4 6 4 6
Gewicht ‘ Ohne Bremse 0.8 0.9 0.8 0.9
(kg) | MitBremse 09 1.0 1.0 1.0
Steuerungsseitige Optionen/Zubeh
Bezeichnung Kabelloses Dateneingabegerat Handprogrammiergerat PC-Software
o | I

Ansicht

Y
&=

[J RCM-101-MW (Version fiir RS232-Anschluss)

[ TB-03 (fisr drahtgebundene/drahtlose Verbindung) [ TB-02 (nur fiir drahtgebundene Verbindung) [ RCM-101-USB (Version fiir USB-Anschluss)

Ubersicht

Software zur Eingabe von Startpunkt, Ziel-

Handeingabggerét fur drahtlose'r) Datenaustausch. H_andprogrammiergerét mit Funktionen zur ) punkt und BSV sowie fiir Testablaufe und
Startpunkt, Zielpunkt und BSV kénnen kabellos Eingabe von Startpunkt, Zielpunkt und BSV sowie N R

. X X . . i Uberwachung via PC.
via Funkverbindung eingegeben werden. fiir Testablaufe und Uberwachung.

Fir die PC-Verbindung ist sowohl eine USB-
als auch RS232-Version erhéltlich.

* Fur die Systemkonfiguration unter Verwendung obiger Hilfsmittel siehe S. 17.
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EC EleCylinder

EleCylinder Serie Modelloptionen

Optionscode Einsetzhare Modelle

Beschreibung

Optionscode Einsetzhare Modelle

Beschreibung

GT2 GT3
Fihrungs- Fihrungs- Fihrungs- Tischschlitten- Tischschlitten- Tischschlitten-
Montage rechts Montage unten Montage links Montage rechts Montage unten Montage links

Optionscode Finsetzhare Modelle

Beschreibung

Optionscode Einsetzhare Modelle

Beschreibung

Optionscode Einsetzbare Modelle

Beschreibung

Optionscode Einsetzhare Modelle

Beschreibung

1 5 Optionen



EC EleCylinder

Korrelogramme von Schubkaft und Stromgrenzwert

Bei Schubbewegungen kann die Schubkraft im Bereich von 20 % bis 40 % iiber die Anderung des Stromgrenzwertes
der Steuerung eingestellt werden.

Die maximale Schubkraft ist modellabhangig. Deshalb muss die erforderliche Schubkraft mit Hilfe der unten stehenden
Grafik Giberpriift und ein geeigneter Typ fiir den geplanten Einsatz ausgewahlt werden.

Korrelogramme von Schubkraft und Stromgrenzwert

EC-RP4/GS4/GD4/TC4/TW4 %\/3;255 - Wirkpunkt des Filhrungsmoments

Korrelation von Schubkraft und Stromgrenzwert I
100
20 Steigung 2 ——
80
zZ 70 r/ _
£ 60 ~
4 /
£ 50 ~— Stei
S a0 // teigung 4
A 30 / Steigung 6 ——
e
T — Mat h
0 Mini-Tischschlitten-Ausfiihrung
0 10 20 30 40 50
Stromgrenzwert (%) TC4 10.5
*Wahrend der Schubbewegung ist die Geschwindigkeit auf 20 mm/s fixiert. Wird der Geschwindigkeits-Einstellwert (G) W4 105
unter 20 mm/s gesetzt, wird dieser zwar fiir die Schubgeschwindigkeit tibernommen, aber die Schubkraft wird instabil. -
* Einheit: mm

B Hinweise fiir Mini-Tischschlitten-Ausfiihrungen

Fiir Schubbewegungen mit einer Mini-Tischschlittenachse ist der Stromwert fiir die Schubkraft so zu begrenzen, dass das
Gegenkraftmoment, das von der Schubkraft erzeugt wird, nicht das zuladssige dynamischen Lastmoment (Ma; Mb) libersteigt.
Zur Veranschaulichung der Momentenberechnung kann der Wirkpunkt des Fiihrungsmoments aus den Abbildungen oben
entnommen werden. Bei der Berechnung des erforderlichen Moments ist der Versatz des Wirkpunktes der Schubkraft zu
beriicksichtigen. Bitte beachten: Wenn eine zu hohe Kraft wirkt, die das zuldssige dynamische Lastmoment iibersteigt, kann
die Fiihrung beschadigt und die Lebensdauer verkiirzt werden. GleichermaBen ist ein ausreichender Sicherheitsfaktor bei
der Festlegung der Schubkraft zu beriicksichtigen.

Einschaltdauer

Die Einschaltdauer (Dauerlauf-Prozentrate) bildet s;;ﬁérf f_hx [Einschaltdauer]

die aktive Betriebszeit der Achse in jedem Arbeits- / | \ Die Einschaltdauer gibt den prozen-
zyklus ab. Diese ist fiir jeden Mini-EleCylinder auf ,ff \| tualen aktiven Nutzungsgrad der
100 % bei einer Umgebungstemperatur von 0 bis T P rr—rr— g Achse flr einen Arbeitszyklus an.
40 °C ausgelegt - selbst bei einem Betrieb mit maxi- | ™" i, 'ge”"@.\_%tﬂlﬁﬁggslei} n| ST 00 e
maler Geschwindigkeit/Beschleunigung/Verzégerung. 1 Arbeitszykdus Tm+Tr TuStlsandszet

Korrelogramme von zulassiger Radiallast und Lebensdauer

EC-GS4 16 EC-GD4 30

20

BN RN
N O

Radiallast (N)
(o]
Radiallast (N)

N~
Hub 30 mm S~ Y Hub 30

mm
~ ‘\

4 "\ \\:\

Hub 50 mm| Hub 50 mm

100 1000 5000 10000 100 1000 5000 10000
Lebensdauer (km) ) Lebensdauer (km)

s ﬁ 1| < / >
-hl}H'ii“ 1k :I/ : '_|- 3

‘ Radiallast ‘ Radiallast ‘ Radiallast

Referenzdaten 1 6
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EC EleCylinder

Systemkonfiguration
SPS
DC24V 24 VDC-Spannungsversorgung
iy * st kundenseitig bereitzustellen
24V@
oV e
FG©O©
—
LI
<Verdrahtung>

Fur 24 V”und ,0 V* sollte die Aderstarke AWG18 betragen.
Andere Signalleiter sollten mindestens AWG26 besitzen.
* Alle Kabel sollten 10 m oder kiirzer sein.

Spannungsversorgungs-E/A-Stecker

Stecker fuir kundenseitigen Versorgungsanschluss
und E/A-Kabelverdahtung.

.ol (Siehe Ruckseite)
UE;,...IL..._ J <Modell: CB-EC-PWBIOCICICI-RB>
i |

G

versorgungs-E/A-Kabel

Separat erhaltlich

Kabel flr Versorgungspannung
und E/A-Signale der SPS.

Dateneingabe-
gerat mit

, Drahtlos-Funktion
(Siehe TB03-Prospekt)

<Modell: TB-03-[1>

|
I
I Touch-Panel-
|
|
|

j Separat erhaltlich

Touch-Panel-
Handprogrammier-
gerat

(Siehe Riickseite)

? <Modell: TB-02-C1>

Separat erhaltlich

PC-Software
(einschlieBlich 5 m-Kabel)

(Siehe Riickseite)

RS232-Anschluss-Typ
<Modell: RCM-101-MW>

: USB-Anschluss-Typ
<Modell: RCM-101-USB>

Zubehorliste

Produktkategorie

Zubehor

EC-Achs-Stecker fiir 24 VDC-Versorgungsspannung und E/A-Verkabelung mit SPS

Spannungsversorgungs-E/A-Stecker (1-1871940-6)

EC-Achs-Anschlusskabel fiir 24 VDC-Versorgungspannung und E/A-Signale der SPS

Spannungsversorgungs-E/A-Kabel (CB-EC-PWBIO-JCI[J-RB)

1 7 Steuerung



EC EleCylinder

Technische Daten

Parameter Spezifikation
Anzahl ansteuerbarer Achsen 1 Achse
Spannungsversorgung 24VDC £10 %
Stromaufnahme Mini-Typ Bei deaktivierter Energiespar-Einstellung: max. 4.0 A

Bei aktivierter Energiespar-Einstellung: max. 2.0 A

Spannungsversorgung fiir Bremsloseschalter

24 VDC +10 %, 200 mA (nur fur externen Bremsloseschalter)

Wérmeabgabe

8 W (bei Einschaltdauer von 100 %)

Einschaltstromspitze Mini-Typ 10A
Vorlibergehende Spannungsfehler-Resistenz | max. 500 ps
Motor-Groe 2801
Motor-Nennstrom 1.2A

Motor-Steuerungsmethode

Vektorielle Feldschwachung

Enkoder-Unterstiitzung

Inkremental-Enkoder (Aufésung: 800 Pulse/U), batterieloser Absolut-Enkoder (Auflésung: 800 Pulse/U)

Serielle Kommunikationsschnittstelle (SEA-Port)

RS485: 1 Kanal (konform mit Modbus-Protokoll)

Anzahl Eingdnge | 3 Eingangskontakte (Vorwarts, Riickwarts, Alarm-Riicksetzung)
Eingangsspannung | 24 VDC +£10%
Spe2|.ﬁka“t|on Eingangsstrom | 5 mA / Schaltung
Parallele der Eingénge Kriech A/ Kontak
Kommuni- riechstrom max. 1 mA / Kontakt
kations- Trennung Potentialgebunden
SCh”nitt' Anzahl Ausgénge| 3 Ausgangskontakte (Vorwarts beendet, Riickwérts beendet, Alarm-Meldung)
t
sele Ausgangsspannung | 24 VDC £10%
(PEA-Port) ——
SpeHiilEii on Ausgangsstrom | 50 mA / Schaltun
der Ausgange 9ang 9
Restspannung | max.2V
Trennung Potentialgebunden

Dateneinstellung und Eingabemethode

PC-Software, Touch-Panel-Handprogrammiergerat oder -Dateneingabegerat

Datenspeicherung

Positionsdaten und Parameter werden in Permanentspeicher abgelegt (unbegrenzte Uberschreibméglichkeit)

Statusanzeige der Steuerung
LED-

Servo EIN (griin) / Alarm (rot) / Initialisierung bei Spannung EIN (orange) / Nebenfehler-Alarm (griin/rot im
Wechsel blinkend) / Bei Teachingmodus: Wechsel zuriick in Normalbetrieb (rot) / Servo AUS (unbeleuchtet)

Anzeigen Statusanzeige

der Drahtlosverbindung

Initialisierung von Wirless-Hardware ohne Drahtlosverbindung oder Anschluss von HP-Gerét (unbeleuchtet) / Draht-
losverbindung (griin blinkend) / Fehler Wireless-Hardware (rot blinkend) / Initialisierung bei Spannung EIN (orange)

Vorausschauende Instandhaltung /

Wenn die Anzahl der Verfahrbewegungen oder zuriickgelegte Wegstrecke den eingestellten Wert iiberschritten hat und

Vorbeugende Wartung wenn als Uberlastwarnung die LED-Anzeige (rechte Seite) griin/rot im Wechsel blinkt. * Nur wenn im Voraus konfiguriert
Betriebstemperatur 0 bis 40 °C
Luftfeuchtigkeit max. 85% RH (nicht kondensierend oder gefrierend)

Umgebungsbedingungen

Vermeidung von korrosiven Gasen und exzessiver Staubbelastung

Dielektrische Spannungsfestigkeit

10 MQ bei 500 VDC

Berlihrungsschutz gegen elektrischen Schlag

Klasse 1 (Basisisolierung)

Kihlmethode

Natirliche Luftkiihlung

E/A-Signaltabelle

Pin-Belegung der Steckbuchse fiir Stromversorgung und E/A-Kabel

Pin-Nr. Stecker-Signal Signalkirzel Funktionsbeschreibung
B3 LRuckwarts” STO Einfahrt zum hinteren Ende
B4 Norwarts” ST1 Ausfahrt zum vorderen Ende
B5 Reset RES Riicksetzung der Alarmmeldung
A3 »Ruickwarts” abgeschlossen LSO/PEO Abschluss der Einfahrt/Zugbewegung
A4 4Vorwarts” abgeschlossen LS1/PE1 Abschluss der Ausfahrt/Druckbewegung
A5 Alarm ,Steuerungsstatus” * ALM Alarmerkennung (Kontakt B)
B1 24V 24V Eingang 24V
Al oV oV Eingang 0V
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EC-Serie Miniatur-Typ, Katalog-Nr. 0718-D, Version CE0250-5A E ELECYLINDER

Optionen

Touch-Panel-Handprogrammiergerat

B Merkmale Handprogrammiergerit zur Eingabe von Positionen, W Spezifikation

Testabldufen, Uberwachung etc. ] 24VDC
B Modell TB-02-[] (Bzgl, der aktuellen Versionsunterstiitzung kontaktieren Sie \AI.) Leistungsaufnahme max. 3.6 W (max. 150 mA)
I Konfiguration Umgebungstemperatur | 0 bis 40 °C
Al 8 Luftfeuchtigkeit 20 ~ 85 % RH (nicht kondensierend)
Schutzart P20
Gewicht 470 g (nur TB-02-Gehdusebox)

PC-Software (nur Windows) Windows-Unterstiitzung: 7/ 8/ 10

M Merkmale PC-Software zur Eingabe von Programmen und Positionen, Testablaufen
und Uberwachung.
Erweiterte Funktionen zur Fehlersuche, um die Stillstandzeit zu verringern.

B Modell RCM-101-MW (Software-Kit mit Kommunikations-
kabel und RS232-Adapter)

(Bzg\. der aktuellen Versionsunterstiitzung kontaktieren Sie IAI)

I Konfiguration Rs232-Adapter

RCB-CV-MW
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Kommunikationskabel
PC-Software (CD) CB-RCA-SI0050

H Modell RCM-101-USB (Software-Kit mit Kommunikations-
kabel, USB-Adapter und USB-Kabel)

(Bzg\. der aktuellen Versionsuntersttzung kontaktieren Sie IAI)

B Konfiguration
USB-Adapter

" RCB-CV-USB
= 3m 5m
e, ey OOl D
USB-Kabel Kommunikationskabel
PC-Software (CD) CB-SEL-USB030 CB-RCA-SIO050

Bei Bestellung von Ersatzkabeln siehe die unten aufgefiihrten Modellbezeichnungen.

M Tabelle fiir passende Kabelverwendung

Produktserie Spannungsversorgungs-E/A-Kabel

EC CB-EC-PWBIOLIIJ-RB

vocet CB-EC-PWBIOL1 (] (J-RB ot

Schwarz (AWG18)| OV Al

L Rot (AWG18) | 24V B1

Hellblau ve) A2
q 500 Orange (AWG26)|  INO B3
2 Gelb (AWG26) | IN1 B4

— % Griin (AWG26) |  IN2 B5

Rosa (AWG26) |(Reserve)] B6
Blau (AWG26)| OUTO A3
Violett (AWG26) | OUT1 A4
49.1 Grau (AWG26) | OUT2 A5

Weiss (AWG26) |(Reserve) A6

Bei sich bewegendem Kabel: Biegeradius r > 58 mm

iti . . . . . Bi (AWG26)| BKRLS B2
* Dieses Modell ist nur als Roboterkabel erhéltlich (nicht als einfaches Standardkabel). raun )
IAl CORPORATION IAl Industrieroboter GmbH IAl America Inc. IAl (Shanghai) Co., Ltd
Unternehmenszentrale Europa-Zentrale Amerika-Zentrale China-Zentrale
: . 577-1 Obane, Shimizu-Ku, Shizuoka 424-0103, Japan Ober der Roth 4, D-65824 Schwalbach, Deutschland 2690 W. 237th Street, Torrance, CA 90505, U.S.A Shanghai Jiahua Business Centee A8-303.808,
Quality and Innovation Tel.: +81-543-64-5105 Fax: +81-543-64-5192 Tel.: +49-6196-8895-0 Fax: +49-6196-8895-24 Tel.: +1-310-891-6015 Fax: +1-310-891-0815 Honggiao Rd., Shanghai 200030, China

Tel.: +86-21-6448-4753 Fax: +86-21-6448-3992

www.elecylinder.eu



