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Eine integrierte Losung fir
Steuerung und Automatisierung

AC-Servo: Antriebe und Motoren

Vollstédndiges All-in-One-

o Hervorragender
Servo-, SPS- . Software fiir )
’ ’ Industrie 4.0 technischer
HMI- und VFD- Servos, SPS, Support

Sortiment HMI und VFD




Antriebstechnik mit Unitronics - Einfach
Zu konfigurieren. Problemlos zu

programmieren.

Servos leicht gemacht: Wir iibernehmen die Arbeit
fir Sie.

®  Eine Software: Warum sollten Sie sich mit zahlreichen Software-Tools abmiihen, um Ihre Applikation zu
entwickeln?
Unitronics bietet [hnen eine integrierte Software-Umgebung, die alles steuert: SPS, HMI, Servos, VFD und I/0-
Module.

= Automatische Kommunikationseinrichtung: absolut reibungslos

= Minimale Fehlertoleranz: UniLogic Software analysiert mechanische Eigenschaften und empfiehlt sichere Werte
flr Ihre Anwendung

= Diagnostik: Anzeige der Servolaufzeitperformance mit dem leistungsfahigen integrierten
Hochgeschwindigkeitsscope von UniLogic

B Feinabstimmung Ihres Systems: mit nur einem einzigen Parameter

= Kein Programmierungsaufwand! Testen Sie Ihr komplettiertes System mit dem ,Ready-Made Motion-Code”

= |ntegrierte Diagnosetools: kein PC erforderlich. Durch Antippen eines Panels —auch mobil — kdnnen Sie:
= Bewegungsparameter einstellen
= Achsverhalten und 1/Os berwachen
= Bewegungen wie PTP (Point to Point), Tippbetrieb und Referenzfahrt ausfiihren

m  Sofort einsatzhereiter ,,Ready-Made-Motion-Code“: einfach ¢ffnen und nach Bedarf bearbeiten

Keine Kenntnisse der
Antriebsprogrammierung erforderlich!

UNILOGIC" Antriebstechnik leicht gemacht

Eliminiert die komplizierten Verfahren, die typisch
fur die Antriebssteuerung sind!

Leistungsfahige, preisgekronte Software, mit der Sie samtliche Aufgaben
innerhalb eines Projekts erledigen konnen!

m  Konfigurieren der gesamten Hardware: HMI, SPS, Servoantriebe, Motoren, Stellantriebe

®  Entwickeln von HMI-, SPS- und Antriebsapplikationen

®  FEinrichten und Implementieren der gesamten Kommunikation — einschlieBlich Industrie 4.0

Achsen
Programmierung der hinzufiigen,
Antriebssteuerung: Drag & Drag & Drop von
Drop von FunktionsblGcken Stellantrieben,

mit automatischer
Umrechnung von
Einheiten durch
UniLogic

leistungsféhigen integrierten
Hochgeschwindigkeitsscope

...........................................

v
UniLogic legt automatisch
die passende Konfiguration
fest und richtet die
Kommunikation ein

v
Analyse von mechanischen
Eigenschaften und
Empfehlung sicherer Werte



Servoantriebe und -motoren Eine integrierte Losung fiir Steuerung
Steuerungskomplettiosung — mit Servos und Automatisierung

leicht gemacht SPS, HMI, Servos, VFD und I/0s

Alles, was Sie fiir Ihre Antriebssteuerung brauchen: Unitronics Komplettldsung fiir die Antriebssteuerung UniLogic:

Hardware Alle Elemente, die Sie fiir eine prézise Antriebssteuerung brauchen AII-in-m_-Dne Software-Studio

®  Antriebe: 1- und 3-phasig, Robotikverkabelung verflighar ®  SPS-Programmierung

= GroBe Servoleistungsspanne — 50 W bis 5.000 W (0,06 bis 6,7 PS) = HMI-Design

®  Motoren: Passend zu jeder MaschinengrdBe; robuste integrierte, hochauflésende serielle Drehgeber ®  Servokonfiguration, Feinabstimmung und
(Absolut; 23 Bit, Inkremental: 20 Bit), IP65 Betrieb

= Integrierte Kommunikation: EtherCAT oder CANopen e 1 EthercAT~ CANopen ™ VFD-Konfiguration, Feinabstimmung und

, Betrich

Servoanirigbe
und -mataren
@
[
®  Steuerung mit bis zu acht Achsen

®  Feinabstimmung mit einem Parameter : :‘39 aa

imssssan

Software
Lokales 1D

®  Servoantriebe und -motoren: einfache Einrichtung

Ethermel

®  Sofort einsatzbereiter Code: Implementieren der Bewegung mit zwei Klicks

Remoie 1D

®  Programmierung der Antriebssteuerung: Drag & Drop von Funktionsblocken

®  [ntegrierte Diagnosetools

®  Eine intuitive Softwareumgebung ohne Zusatzkosten
Die integrierte Losung fiir Steuerung und Automatisierung von Unitronics bietet Ihnen das Beste aus zwei Welten: eine breite

Angebotspalette und Flexibilitat bei der Auswahl von Losungskomponenten sowie die Einfachheit und die zeitsparenden Vorziige
giner All-in-One Software zum Programmieren.

SCHNELLE EINFACHE INTEGRATION LEISTUNGSFAHIGE
EINRICHTUNG LOSUNG
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Sortiment

( E E@US

. Rahmen- Nenn- . Spitzen- Nenn- Max. Gebertyp
Servoantrieb Spannung (Ii(ms}u;g) Motor grofe Nen?:;rom drehmoment SPHZ?R)S"M drehmoment drehzahl Drehzahl (Inkremental /
(mm) (Nm / 1b-in) (Nm / Ib-in) (U / min) (U/min) Absolut)
UMD-0000B-m3 0,05/0,06 | UMM-0000BAC-B4 40 0,9 0,159/1,4 33 0,557 /4,92 Abs. 23 Bit
S. i
UMD-0001B-m3 0,1/0,13 UMM-0001BAC-B4 3,3 0,318/2,81 4 1,11/9,82
1-phasig UMM-0002BAC-B4 Abs. 23 Bit
UMD-0002B-m3 0,2/0,26 15 0,637 /5,63 47 1,91/16,9 -
220V UMM-0002BN-B4 60 Ink. 20 Bit
UMM-0004BAC-B4 Abs. 23 Bit
UMD-0004B-m3 0,4/0,53 2,9 1,27 /11,23 9,2 3,82/33,8 3000 6000 -
UMM-0004BNC-B4 Ink. 20 Bit
) UMM-0007CAC-B4 Abs. 23 Bit
UMD-0007C-m3 1-phasig 0,75/1 51 2,39/21,15 16,1 7,16 /63,36 -
290 V und UMM-0007CNO-B4 80 Ink. 20 Bit
3-phasig UMM-0010CAC-B4 Abs. 23 Bit
UMD-0010C-m3 220V 1/1,34 6,9 3,18/28,14 19,5 8,8/77,88
UMM-0010CNC-B4 Ink. 20 Bit
UMM-0015CAO-B2 Abs. 23 Bit
UMD-0015C-m3 1,5/2,01 8,2 7,16/ 63,36 24,6 21,5/190,27 -
UMM-0015CNO-B2 130 Ink. 20 Bit
UMM-0020CAO-B2 Abs. 23 Bit
UMD-0020C-m3 2/2,68 11,3 9,55/ 84,51 33,9 28,7/253,99 -
3-phasig UMM-0020CNC-B3 Ink. 20 Bit
220V UMM-0030CAC-B3 Abs. 23 Bit
UMD-0030C-m3 3/4,02 18 14,3 /126,55 54 36,5/323,02 -
UMM-0030CNC-B3 180 Ink. 20 Bit
UMM-0050CA0-B3 Abs. 23 Bit
UMD-0050C-m3 5/6,7 28 23,9/211,51 84 54,3/ 480,55 -
UMM-0050CNO-B2 Ink. 20 Bit
UMM-0010EACI-B2 Abs. 23 Bit
UMD-0010E-m3 1/1,34 3 4,78/423 9 14,3 /126,55 2000 3000 -
UMM-0010ENO-B2 Ink. 20 Bit
UMM-0015EACI-B2 Abs. 23 Bit
UMD-0015E-m3 1,5/2,01 130 43 7,16/ 63,36 12,9 21,5/190,27 -
UMM-0015ENO-B2 Ink. 20 Bit
3-phasig UMM-0020EACI-B2 Abs. 23 Bit
UMD-0020E-m3 2/2,68 57 9,55/ 84,51 171 28,7 /253,99 -
400V UMM-0020ENC-B2 Ink. 20 Bit
UMM-0030EAC-B3 Abs. 23 Bit
UMD-0030E-m3 3/4,02 8,8 14,3/126,55 26,4 36,5 /323,02 -
UMM-0030ENO-B3 180 Ink. 20 Bit
UMM-0050EAT-B3 Abs. 23 Bit
UMD-0050E-m3 5/6,7 15 23,9/211,51 45 71,6 /633,66 -
UMM-0050ENC-B3 Ink. 20 Bit
* Alle Motoren werden standardméBig mit Simmerring angeboten.
O - Fir die Ausstattung mit einer Haltebremse tragen Sie den Buchstaben B in das Késtchen ein, z. B. UMM-0004BA-C-B4 -> UMM-0004BAB-B4
B Fiir CANopen ein B hinzufiigen. Fiir EtherCAT ein E hinzufiigen. UMD-0000B-m3 -> UMD-0000B-B3/UMD-0000B-E3
Produktkennzeichn ng
Antrieb Kabel Motor
UMD-0004 B - B3 UMc B4 FA R 05 UMM - 0004 B N B - B4
Nr. | Schliissel Beschreibung Nr. | Schliissel Beschreibung Nr. Schliissel Beschreibung
Q@ | Produktfamilie | Unitronics Servokabel Produktfamilie | Unitronics Servokabel Q@ | Produktfamilie gnitronics
) 0001: 100 W . : 0001: 100 W
@ Nennleistung 0010+ 1 KW Motorreihe B2\B3\B4 @ Nennleistung 0010: 1 kW
PN - Netzkabel ohne Bremse .
Ei B: 1PH 200 V=230 V PB - Netzkabel mit Bremse @ ) B: 1PH 200 V-230 V
(® | Eingangsspan- | ¢, 3py 200 v-230 v @) |Funktionaliat | FA - Feedbackkabel Absolut- Eingangsspannung | C: 3PH 200 V230 V
g E: 3PH 380 V-440 V des Kabels Drehgeber E: 3PH 380 V-440 V
FN - Feedbackkabel
Inkremental-Drehgeber
A: Absolut
R Drehgeb
@ Produktreihe E rgﬁ]NogX_? @ rengeber N: Inkremental
-+ Ether @ | Kabeltyp R - Robotikkabel
Keine: Keine Bremse
@ Bremse B: Mit Bremse
@ Kabellédnge 03/05/10 Meter
@ Produktreihe B2/B3/B4

** Die UL-Zertifizierung ist fir alle 220V-Produkte giiltig.

Antriebsspezifikation

C€ @)

Eingangsstromver-
sorgung

200V 1-phasig 200 bis 230 VAGC (50 W bis 1 kW / 0,06 - 1,34 PS)
Hauptschaltkreis 3-phasig 200 bis 230 VAC (750 W bis 5,0 kW /1,01 - 6,7 PS)

400V 3-phasig 380 bis 440 VAC (1 bis 5,0 kW /1,34 - 6,7 PS)

200V 1-phasig 200 bis 230 VAC (50 W bis 5,0 kW /0,06 - 6,7 PS)
Steuerschaltkreis

400V 24 VDG (1 bis 5,0 kW /1,34 - 6,7 PS)

Betriebshedingungen

Steuerungsmethode SVPWM-Steuerung
Feedback 20 B!t Inkremental-Drehgeber: 1048576 PRR
23 Bit Absolut-Drehgeber: 8383608 PRR
Umgebungstemperatur 0 bis 55 °C / 32 bis 131 °F
Lagertemperatur -25 bis 85 °C / -13 bis 185 °F

Luftfeuchtigkeit Umgebung/Lagerung

5% bis 95% RH (nicht kondensierend)

Héhe max. 1000 m / 3280 ft
Vibrationsfestigkeit 49m/s2/05¢9
StoBfestigkeit 19,6 m/s2/2g
Konfiguration Wandmontage

Ausgabe Trennimpulsausgabe

Phase A, Phase B, Phase C: Leitung Treiberausgang
Anzahl Trennimpulse:
Alle Einstellungsverhdltnisse erhéltlich

Anzeige

1/0-Signale
8 Digital-Eingédnge
4 Digital-Ausgénge
Integrierter regenerativer Widerstand 750 W bis 5,0 kW /1,01 - 6,7 PS
) Uberstrom, Uberspannung, Niederspannung, Uberlast,
Schutzfunktionen Regenerationsfehler, Uberdrehzahl
Sonstiges

LADEN (rot), NETZ (griin), 7-Segment-LEDs x 5 (integrierte
Digitalanzeigenbedienung)

Kommunikation

CANopen (EtherCat in Kiirze erhaltlich)

Abmessungen
Servoantrieb

Stromversorgung 200V 200V
(kw) BxHxT (mm) BxHxT (mm)
0,05 40x160x180 —

0,1 40x160x180 —
0,2 40x160x180 —
0,4 40x160x180 —
0,75 84x186x180 —
1,0 84x186x180 100x186x180
1,5 100x186x180 100x186x180
2,0 100x186x180 100x186x180
3,0 125x271x205 125x271x205
5,0 125x271x205 125x271x205

** Die UL-Zertifizierung ist fir alle 220V-Produkte giiltig.

Hohe
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[ ] [ | [ ]
SpeZIflkatlon Servomotor CE (@)
200 VAC | 200 VAC 200 VAC 400 VAC
B4 B2 B3 B2 B3 - ( E E@,_,s
Nennaus- 01/ 04/ 15/ -
KW/PS |005/006| o 0,2/0,26 * 0,75/1 | 1/1,34 g 2/268 | 3/402 | 5/67 | 1/134 |15/201| 2/268 | 3/402 | 5/67 n

gangsleistung 0,13 0,53 2,01
Nenndrehmo- Nm/lb-in | 0.16/1.41 032/ 0,637/ 1,27/ 2,39/ 3,18/ 7,16/ 9,55/ 14,3/ 239/ 478/ 716/ 9,55/ 143/ 239/
ment 1671, 2,83 5,63 123 | 2115 | 2814 | 6336 | 8451 | 12655 | 21151 23 63,36 84,51 12655 | 21151 A b
Spitzendreh- " 0,96/ 7,16/ 88/ 215/ 28,7/ 36,5/ 54,3/ 143/ 215/ 28,7/ 36,5/ 716/ m e ss u n e n 0 0 r
moment Nm/lb-in | 048/4.24 | “gq | 1.91/169 | 382/338 | g335 | 7788 | 19027 | 25399 | 32302 | 48055 | 12655 | 19027 | 25399 | 32302 | 63366
Nennstrom A 0,6 1,1 15 29 51 6,8 82 11,3 18,0 28,0 3,0 43 57 8,8 15,0
Max. Strom A 1,7 3,0 47 9,2 15,3 21,0 24,6 339 54,0 84,0 9,0 12,9 171 26,4 45,0
Nenndrehzahl U/min 3000 2000
Max. .
Drehzahl U/min 6000 3000
0,019 0,035 0,1469 0,2435 0,9094 1,144 18,4 23,5 413 13,2 18,4
Rotortrig- kg x om ©005) | 0052 | (01794) | (02759) | (1.0655) | (1.3) | (195) | (46) | (45 |BTEBN| 445 | (195 |235(246) | 41.3(445) ) 657(68,9)
heitsmoment 300£50
(mit Bremse) b-in 0,0065 0,012 0,0501 0,0832 0,3107 0,3909 6,2875 8,0303 14,1128 22,3824 45106 6,2875 8,0303 14,1128 22,3824 300£50 —
g 0,017) | (0,0177) | (0,0613) | (0,0942) | (0,3640) | (0,4442) | (6.6634) | (8.40621) | (15,2063) | (23,5442) | (4,8865) | (6,6634) | (8,40621) | (15.2063) | (23,5442) \
0,374 0,508 8,9 10,8 16,63 16,63
k ’ ’ 09 (1,3 1,3(1,7 2,6 (3,2 3,1(3,8 ! g ’ 24,3 (27,9 785 8,9(10,4) | 10,8 (12,3 ’ 24,3 (27,9
Gewicht (mit 0 (0566) | (07) (3) [ 13070 12662 [ 3168 | qo4 | (123 | 2023 (79) | 7(@5) |89(104) [ 108(123) | 59 53) (27.9)
Bremse) b 0,82 1,12 1,984 2,866 5,732 6,834 19,621 23,81 36,662 53,572 15,432 19,621 23,81 36,662 53,572 LF
(124) | (1543) | (2.866) | (3,747) | (7,054) | (8,377) | (22,928) | (27,116) | (44,6) | (61,509) | (18,74) | (22,928) | (27,116) (44,6) (61,509)
Bremse Nenn- o LE
spannung 24VDC +10 %
Bremse QK ]
Nennleistung w 40 7.4 9.6 19,5 35,0 19,5 35,0 j —
Bremse Z
Haltedrehmo- | Nm/Ib-in 0,318/2,814 1,5/13,276 3,2/28,322 12/106,209 40/354,03 12/106,209 40/354,03
ment g
Inkremental- ) ) e
Drehgeber PPR - 20 Bit (1.048.576) 20 Bit (1.048.576) j
Absolut- . .
Drehgeher PPR 23 Bit (8.388.609) 23 Bit (8.388.608) . id j
Isolierstoff- F
klasse
Umgebungs- on /o ) o . oF [ .
temperatur C/°F 0 bis 40 °C / 32 bis 104 °F (nicht gefrierend) e L LC
Luftfeuch-
tigkeit RH 20 % bis 80 % nicht kondensierend L
Umgebung
Schutzklasse P67 / NEMAG 1P65 / NEMA4X
* Die Werte in Klammern gelten fir Servomotoren mit Haltebremsen
Einheit: mm
UMM'B4 Flanschseite Schliissel
. . . Gewinde x
UMM-0000BA1-B4 UMM-0001BA1-B4 Artikelnummer L LL S Tiefe
Drehmoment (Ib-in) Drehmoment (Ib-in) LR LE LF LC LA LB Lz 0K w T u a
0 1. 4 53 6.6 0 2.6 3 106 132
6000 6000
5000 5000 UMM-0000BAC-B4 92,5 (126) 62,5 (96)
s 4000 \ e sou0 N 25 2,5 5 40 | 46 | 30 | 43 8 M3x6 14 3 31,8225
S 2000 schwin- 3000 UMM-0001BAC-B4 108,5 (142) 78,5 (112)
igheit 500 [—A B digkeit ) [ A B
(U/min) (U/min)
UMM-0002BACI-B4 108 (137) 78 (107)
0 015 03 045 06 075 ®o o3 o5 o9 12 13 30 3 7 60 70 50 6 14 M5x12 20 5 5 3|27
Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm) UMM'0004BAD'B4 1 29 (1 58) 99 (1 28)
UMM-0002B1C0-B4 UMM-0004B1C0-B4 UMM-0007CCICI-B4 UMM-0010CCICI-B4 UMM-0007 CAC-B4 | 141 (184) Al w |l s s sl o 700 7 | 19| wusa | 251 6 | s |aslar
[ AI)LEthP(”;(ent Efjn' 17.7 221 0 Ds&hmumfz‘;mrm)’léj 354 0 Ijlr?;mum?;ghrm) 53.1 70.8 [ 17D;Eh“;ﬂslgem (S“;VIIH) 70.8 885 UMM-001 OCAD-B4 1 55 (1 98) 1 25 (1 58)
7000 7000 7000 7000
6000 6000 6000 6000
Umdre- 5000 \ Umdre- 5000 \ Umdre- 5000 \ Umdre- 5000 ‘\‘\ UMM'BDUZBND-B4 126,5 (155,5) 96,5 (125,5)
"S“D.';Iﬂvj?;_' zzgz "s';:l“;ijlﬁ' zzzz "s“;;lﬂvjﬂ:' :Zzz "s"c;'-‘;;‘_' :ZZZ 30 3 7 60 70 50 6 14 M5x12 20 5 5 3 |27
) 2000 | ) 2000 |— ; Uy 2000 |—A ] 8 Ui 2000 A 1 UMM-0004BNO-B4 | 147,5 (176,5) | 117,5 (146,5)
1000 1000 1000 1000
Y0 es 1 s 2 2s R o 2 46 s o2 4 s s w0 UMM-0007CNC-B4 | 159,5 (202,5) | 129,5 (162,5)
Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm) 40 3 8 80 90 70 7 19 M6X1 2 25 6 6 3’5 37
BMM B2 BMM B3 UMM-0010CNO-B4 | 173,5 (216,5) 143,5 (176,5)
UMM-0010EC]]-B2 UMM-0015013-B2 UMM-002011-B2 UMM-003013-B3 UMM-0050C11-B3 * Die Werte in Klammern gelten fiir Servomotoren mit Haltebremsen
Drehmoment (1-in) Drehmoment (b-in) Drehmoment (-in) Drehmoment (b-in) Drehmoment (b-in) O - Fiir die Ausstattung mit einer Haltebremse tragen Sie den Buchstaben B in das Késtchen ein, z. B. UMM-0004BAO-B4 -> UMM-0004BAB-B4
0 354 70.8 1062 1146 177 0 531 1062 1593 2124 2655 0 70.8 1416 2124 2832 354 0 1062 2124 3186 4248 531 0 177 354 531 708 885
3500 3500 3500 3500 3500
3000 3000 3000 3000 3000
umdre- 250 umdre- %00 umdre- 20 umdre- 2500 Umdre- 230
hungsge- 2000 hungsge- 2000 hungsge- 2000 hungsge- 2000 hungsge- 2000
Zﬁ:‘;‘e':'l 1500 i B 5:':'::'. 1500 A B 5::!"‘:;" 1500 A B 3::;‘:;‘ 1500 N B 5:':::" 1500 N B
(U/min) 1000 (U/min) 1000 (U/min) 1000 (U/min) 1000 (U/min) 1000
500 500 500 500 500
0 [ 0 0 0
4 8 12 16 20 6 12 18 2 30 0 8 16 24 32 40 0 12 24 36 48 60 0 20 40 60 80 100
Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm) Drehmoment (Nm)
** Die UL-Zertifizierung ist fir alle 220V-Produkte giiltig. ** Die UL-Zertifizierung ist fur alle 220V-Produkte giiltig.
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UMM-B2 & UMM-B3: e @

Abmessungen Motor Eine integrierte Losung fur Steuerung und

U Automatisierung

L —
- kB2 — - AN Y Servo-Komplettldsung
- e ~ - N m Antriebe und Motoren (50 W bis 5.000 W, 0,06 bis 6,7 PS)
N E% i T = m Kommunikation: Automatische Einrichtung, nahtlos
LR [ 7 TA m Keine Programmierkenntnisse erforderlich fiir Diagnostik und I
- = e Feinabstimmung des Systems
} I = oLA m Unterstiitzung des Programmierers mit mechanischen Aspekten
I oL ak [ ® . . . . . .
= Th ~ 1O \ - m Einfaches Programmieren: mit Antriebsfunktionsblocken nach
Y o —~—— [—| < Industriestandard (PLCopen)
sl 2= R B === I .| m Steuerung von bis zu acht Achsen
= = ‘
A A — 4
— | GroBes Sortiment an SPS- und HMI-Panel
[]H . o 9
| || T— L6l m Leistungsfahige Multifunktionssteuerungen
— m Bis zu 2048 1/0 pro Steuergerat
Tap X Depth )
m Hochwertige HMI-Panel
m Praxiserprobt
Einheit: mm Komplettes VFD-Sortiment
_ - m Einfache Programmierung
Artikelnummer L* *LL Flanschsette s Geﬁ‘;‘;‘” Schlissel KB1* KB2* | KLt [KL2 m Bedienerfreundlich _
LRILEJLFILC|LA|LB)LZ wjwijrjuvjae m Einrichtung und Programmierung iiber Software oder VFD-Tastatur
UMM-0010EAC-B2 | 203 (245,5) | 148 (190,5) 80 (103,2) | 131,5(174)
UWM-00TSCACB2 | 55 (267.5) | 170 (2125 102 (125,2) | 153,5 (196 : i
UMM-0015EAC-B2 (2679 #129) 55| 4 |12 (130145110 | 9 | 22| Méx20 | 40 | 5 | 8 | 7 | 4 (125.2) | 1935 (196) 117(60,5 All-in-One Software zum ngrammleren
UMM-0020CAC-B2 m Servos leicht gemacht: Einfache Einrichtung, sofort
epe— 247 (289,5) | 192 (234,5) 124 (147,2) | 175,5 (218) einsatzbereiter Code, integrierte Diagnostik
UMM-0030CAC-B3 m Programmieren in Kontaktplan
307 (378) | 228 (299) 143 203 (274) ' . .
UMM-0030EAC-B3 29 |a2| 18 180|200 1143 14 | 35 | waxts | s5 | 6 | 10 | 8 | s 110 70 [ ] Entw.erfe.n von HMI- und Webserver-Bildschirmseiten
UMM-0050CAT-B3 | azy | 278 349) 183 | 253 (324) m Konfigurieren von VFDs
UMN-0050EAC-B3 m Hardware- und Kommunikationskonfiguration
* Die Werte in Klammern gelten fiir Servomotoren mit Haltebremsen m Einfache intuitive Umgebung

O - Fir die Ausstattung mit einer Haltebremse tragen Sie den Buchstaben B in das Késtchen ein, z. B. UMM-0010EAC-B2 -> UMM-0010EAB-B2

Komplettlosung fiir Industrie 4.0
saL -
FTP .y
Integrierter Webserver o
Fernzugriff tiber VNC

H B B B B B
i

** Die UL-Zertifizierung ist fir alle 220V-Produkte giiltig.



Besuchen Sie unsere Website:
www.unitronics.com.de

oder kontaktieren uns per Mail:
deutschland@unitronics.com

W% UNITRONICS Grot

GENO00705-A6

Unitronics GmbH = BoschstraBe 10, D-73734 Esslingen = Tel: 07153

- 925784 = Mobil: 0151 - 18123979 = deutschland@unitronics.com = www.unitronics.com.de



