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Unsere Kameras in der Übersicht

Dank fortschrittlicher Algorithmen erzielen unsere intelligenten Kameras eine hohe Präzision 

und liefern hochwertige 3D-Daten von Objekten. 

Ein kompaktes Aluminiumgehäuse, leistungsstarke Projektoren (LED/Laser) sowie ein komplett 

lüfterloses Wärmemanagement machen die Mech-Eye 3D Kameras zu einer idealen Lösung. Alle 

3D Kameras von Mech-Mind Robotics sind CE-, FCC- und VCCI-zertifiziert und haben einen Dau-

ertest von 10.000 Stunden im Labor bestanden. 

Wir von Mech-Mind wissen, dass verschiedene Anwendungen unterschiedliche Kameras benöti-

gen. Daher bieten wir unsere Kameras in verschiedenen Größen und Konfigurationen an.

Mech-Eye NANO

Mech-Eye LOG S

Mech-Eye PRO M

Mech-Eye PRO L

Mech-Eye LSR L

Mech-Eye LOG M

Mech-Eye PRO S
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Für den Nahbereich 

Mech-Eye NANO

Mech-Eye LOG S

Nicht jede Anwendung erfordert einen gro-

ßen Arbeitsabstand. Kleine Kameras sind 

praktisch und können problemlos direkt am 

Roboterhandgelenk montiert werden.

Je nach Anwendung bieten wir die folgen-

den Kameramodelle an.

Die Mech-Eye LOG S eignet sich hervorragend für 

Anwendungen in denen kürzere Arbeitsabstände 

ausreichend sind, wie z.B. Bin-Picking, Sortierung & 

Kommissionierung, sowie die Lokalisierung von klei-

nen Bauteilen. 

Arbeitsabstand:   500 mm - 1.000 mm  

Kalibrierungsgenauigkeit:  0,2 mm bei 1 m 

Mech-Eye PRO S

Die Mech-Eye PRO S bietet eine erhöhte Kameraauf-

lösung und dichtere Punktwolken.

Arbeitsabstand:   500 mm - 1.000 mm  

Kalibrierungsgenauigkeit:  0,1 mm bei 1 m

Mech-Eye NANO kann an einer Vielzahl verschiede-

ner Roboterhandgelenke (Cobots, Industrieroboter, 

usw..) montiert werden. Die Kamera eignet sich ins-

besondere für Anwendungen auf kleinem Raum. 

Arbeitsabstand:   300 mm - 600 mm  

Kalibrierungsgenauigkeit:  0,1 mm bei 0,5 m
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Mech-Eye LOG M

Mech-Eye PRO M

Mittleres Bildfeld
Unsere Mech-Eye M Kameras sind die optimale Lösung für mittelgroße Bildfelder und decken 

durch ihre Leistung und Reichweite eine Vielzahl von industriellen Anwendungen ab.

Je nach Anwendung gibt es die Auswahl zwischen der LOG M oder der PRO M Version. 

Die LOG M Kamera ist aufgrund der Kombination aus 

Reichweite und Leistung eine der beliebtesten Kame-

ras. Sie eignet sich hervorragend für Anwendungen 

wie z.B. Bin-Picking, Palettierung & Depalettierung, 

Sortierung & Kommissionierung. 

Arbeitsabstand:   800 mm - 2.000 mm  

Kalibrierungsgenauigkeit:  0,3 mm bei 2 m 

Die PRO M bietet eine erhöhte Kameraauflösung und 

dichtere Punktwolken.

Arbeitsabstand:   1.000 mm - 2.000 mm  

Kalibrierungsgenauigkeit:  0,2 mm bei 2 m
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Mech-Eye PRO L

Mech-Eye LSR L

Großes Bildfeld
Große Objekte sowie schwierige Umge-
bungsbedingungen stellen für die Objekt-
erkennung oft eine große Herausforderung 
dar.

Speziell für solche Anwendungen wurde 
unsere Mech-Eye L Serie entwickelt. Die 
PRO L Kamera bietet einen extrem großen 
Arbeitsabstand von bis zu 3,5 m und die 
LSR L Kamera ermöglicht eine hohe Detail-
genauigkeit auch bei schwierigen Licht-
verhältnissen.

Je nach Anwendung stehen folgende Lö-
sungsvarianten zur Verfügung.

Die Mech-Eye PRO L verfügt über einen leistungsstarken 

LED Projektor sowie eine Farbkamera und eignet sich vor 

allem für Logistik-Anwendungen wie z.B. Palettierung & 

Depalettierung, Mischpalettierung und Teileentnahme aus 

Gitterboxen.

Arbeitsabstand:   1.200 mm - 3.500 mm  

Kalibrierungsgenauigkeit:  3 mm bei 3 m 

Dank ihrer integrierten Lasertechnologie, ermöglicht die 

Mech-Eye LSR L 3D Kamera bei hohen Arbeitsabständen 

auch unter schwierigen Lichtverhältnissen selbst kompli-

zierte Objekte noch optimal zu erkennen.

Arbeitsabstand:   1.200 mm - 3.000 mm  

Kalibrierungsgenauigkeit:  1 mm bei 3 m
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Mech-Eye NANO

Durch das leichte Design, die hohe Flexibilität und die geringe Größe, kann die NANO Kamera 

auf einer Vielzahl verschiedener Roboterhandgelenke (Cobots, Industrieroboter, usw) montiert 

werden.

Spezifikationen 
Mit einem Arbeitsabstand von 300 mm - 600 mm eignet sich Mech-Eye NANO hervorragend für 

Anwendungen auf kleinem Raum.

Technische Zeichnung

NANO Kamera 

Stromkabel - M12, 4-polig, A-kodiert auf EU 230 (10 m) *

Datenkabel - M12, 8-polig, A-kodiert auf RJ45 (10 m) *

*weitere Kabellängen sind verfügbar

Lieferumfang
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Arbeitsabstand

Min. Bildfeld

Max. Bildfeld

Auflösung 

Sensortyp

Projektor

Z Wiederholgenauigkeit

Kalibrierungsgenauigkeit

Durchschnittl. Aufnahmezeit

Basisabstand

Abmessungen

Gewicht

Temperaturbereich

Schnittstellen

Anschlüsse

Spannungsversorgung

Zertifizierung

Schutzklasse

Kühlung

300 - 600 mm

220 x 160 mm bei  0,3 m

430 x 320 mm bei  0,6 m 

1.280 x 1.024 px (1,3 MP)

CMOS (RGB/Monochrom)

Strukturiertes Licht (LED)

0,1 mm bei 0,5 m

0,1 mm bei 0,5 m

0,6 - 1,1 s

68 mm

145 x 51 x 85 mm

0,7 kg

0 - 45 °C (max. Abweichung 10°/Stunde)

GigE, C++, C#, Python, ROS

M12, 8-polig, A-kodiert (F) - Datenkabel

M12, 4-polig, A-kodiert (F) - Strom

24V DC / 1,5 A

CE/FCC/VCCI

IP65

Passiv

Technische Daten
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Mech-Eye LOG S

Mit einem Arbeitsabstand von 500 mm - 1.000 mm und einer Kalibrierungsgenauigkeit von 0,2 

mm deckt die LOG S Kamera eine Vielzahl von industriellen Anwendungen ab, in denen kürzere 

Reichweiten ausreichend sind.

Spezifikationen 
Die LOG S eignet sich hervorragend für Anwendungen wie z.B. Bin-Picking, Sortierung & Kom-

missionierung und die Lokalisierung von kleinen Bauteilen.

Technische Zeichnung

LOG S Kamera 

Stromkabel - M12, 4-polig, A-kodiert auf EU 230 (10 m) *

Datenkabel - M12, 8-polig, A-kodiert auf RJ45 (10 m) *

*weitere Kabellängen sind verfügbar

Lieferumfang
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Arbeitsabstand

Min. Bildfeld

Max. Bildfeld

Auflösung

Sensortyp

Projektor

Z Wiederholgenauigkeit

Kalibrierungsgenauigkeit

Durchschnittl. Aufnahmezeit

Basisabstand

Abmessungen

Gewicht

Temperaturbereich

Schnittstellen

Anschlüsse

Spannungsversorgung

Zertifizierung

Schutzklasse

Kühlung

500 - 1.000 mm

360 x 250 mm bei  0,5 m

710 x 490 mm bei  1 m

1.280 x 1.024 px (1,3 MP)

CMOS (RGB)

Strukturiertes Licht (LED)

0,1 mm bei 1 m 

0,2 mm bei 1 m

0,3 - 0,5 s

150 mm

270 x 72 x 130 mm

2,2 kg

0 - 45 °C (max. Abweichung 10°/Stunde)

GigE, C++, C#, Python, ROS

M12, 8-polig, A-kodiert (F) - Datenkabel

M12, 4-polig, A-kodiert (F) - Strom

24V DC / 3,75 A

CE/FCC/VCCI

IP65

Passiv

Technische Daten
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Mech-Eye PRO S

Mit einem Arbeitsabstand von 500 mm - 1.000 mm und eine hohen Kalibrierungsgenauigkeit

von 0,1 mm bietet die PRO S eine Lösung für Anwendungen in denen zwar kürzere Reichweiten 

ausreichend sind, aber eine genauere Kalibrierung benötigt wird.

Spezifikationen 
Die PRO S eignet sich hervorragend für Anwendungen wie z.B. Bin-Picking, Sortierung & Kom-

missionierung und die Lokalisierung von kleinen Bauteilen.
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Technische Zeichnung

PRO S Kamera

Stromkabel - M12, 4-polig, A-kodiert auf EU 230 (6 m) *

Datenkabel - M12, 8-polig, A-kodiert auf RJ45 (10 m) *

*weitere Kabellängen sind verfügbar

Lieferumfang
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Arbeitsabstand

Min. Bildfeld

Max. Bildfeld

Auflösung 

Sensortyp

Projektor

Z Wiederholgenauigkeit

VDI/VDE** Genauigkeit

Durchschnittl. Aufnahmezeit

Basisabstand

Abmessungen

Gewicht

Temperaturbereich

Schnittstellen

Anschlüsse

Spannungsversorgung

Zertifizierung

Schutzklasse

Kühlung

Technische Daten

500 - 1.000 mm

370 x 240 mm bei 0,5 m

800 x 450 mm bei 1 m

1,920 x 1,200 px (2.3 MP)

CMOS (Monochrome / RGB*)

Strukturiertes Licht (LED)

0,05 mm bei 1 m

0,1 mm bei 1 m

0,3 - 0,6 s

180 mm

265 x 57 x 100 mm

1,6 kg

0 - 45 °C (max. Abweichung 10°/Stunde)

GigE , C++, C#, Python, ROS

M12, 8-polig, A-kodiert (F) - Datenkabel

M12, 4-polig, A-kodiert (F) - Strom

24V DC / 3,75 A

CE/FCC/VCCI

IP65

Passiv

* Zukünftig verfügbar 

** Beziehend auf VDI/VDE 2643 Blatt II
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Mech-Eye LOG M

Mit einem Arbeitsabstand von 800 mm - 2.000 mm und einer Kalibrierungsgenauigkeit von 0,3 

mm deckt die LOG M Kamera eine Vielzahl von industriellen Anwendungen mit mittlerem Bildfeld 

sehr gut ab.

Spezifikationen 
Die LOG M eignet sich hervorragend für Anwendungen wie z.B. Bin-Picking, Sortierung & Kom-

missionierung, Palettierung & Depalettierung sowie die Lokalisierung von Bauteilen.

Technische Zeichnung

LOG M Kamera 

Stromkabel - M12, 4-polig, A-kodiert auf EU 230 (10 m) *

Datenkabel - M12, 8-polig, A-kodiert auf RJ45 (10 m) *

*weitere Kabellängen sind verfügbar

Lieferumfang
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Arbeitsabstand

Min. Bildfeld

Max. Bildfeld

Auflösung

Sensortyp

Projektor

Z Wiederholgenauigkeit

Kalibrierungsgenauigkeit

Durchschnittl. Aufnahmezeit

Basisabstand

Abmessungen

Gewicht

Temperaturbereich

Schnittstellen

Anschlüsse

Spannungsversorgung

Zertifizierung

Schutzklasse

Kühlung

800 - 2.000 mm

520 x 390 mm bei  0,8 m

1.410 x 960 mm bei  2 m

1.280 x 1.024 px (1,3MP)

CMOS (RGB)

Strukturiertes Licht (LED)

0,3 mm bei 2 m

0,3 mm bei 2 m

0,3 - 0,5 s

280 mm

387 x 72 x 130 mm

2,4 kg

0 - 45 °C (max. Abweichung 10°/Stunde)

GigE, C++, C#, Python, ROS

M12, 8-polig, A-kodiert (F) - Datenkabel

M12, 4-polig, A-kodiert (F) - Strom

24V DC / 3,75 A

CE/FCC/VCCI

IP65

Passiv

Technische Daten



14

Mech-Eye PRO M

Für Anwendungen, die eine hohe Genauigkeit in Kombination mit einem mittleren Arbeitsabstand 

benötigen, bietet die PRO M mit einem Arbeitsabstand von 1.000 mm - 2.000 mm und einer Ka-

librierungsgenauigkeit von 0,2 mm eine optimale Lösung.

Specifications 
Die PRO M eignet sich hervorragend für Anwendungen wie z.B. Bin-Picking, Sortierung & Kom-

missionierung, Palettierung & Depalettierung sowie die Lokalisierung von Bauteilen.
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Technische Zeichnung

PRO M Kamera 

Stromkabel - M12, 4-polig, A-kodiert auf EU 230 (6 m) *

Datenkabel - M12, 8-polig, A-kodiert auf RJ45 (10 m) *

*weitere Kabellängen sind verfügbar

Lieferumfang
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Arbeitsabstand

Min. Bildfeld

Max. Bildfeld

Auflösung 

Sensortyp

Projektor

Z Wiederholgenauigkeit

VDI/VDE** Genauigkeit

Durchschnittl. Aufnahmezeit

Basisabstand

Abmessungen

Gewicht

Temperaturbereich

Schnittstellen

Anschlüsse

Spannungsversorgung

Zertifizierung

Schutzklasse

Kühlung

Technische Daten

1.000 - 2.000 mm

800 x 450 mm bei 1 m

1.500 x 890 mm bei 2 m

1.920 x 1.200 px (2.3 MP)

CMOS (Monochrom / RGB*)

Strukturiertes Licht (LED)

0,2 mm bei 2 m

0,2 mm bei 2 m

0,3 - 0,6 s

270 mm

353 x 57 x 100 mm

1.9 kg

0 - 45 °C

GigE , C++, C#, Python, ROS

M12, 8-polig, A-kodiert (F) - Datenkabel

M12, 4-polig, A-kodiert (F) - Strom

24V DC / 3,75 A

CE/FCC/VCCI

IP65

Passiv

* Zukünftig verfügbar 

** Beziehend auf VDI/VDE 2643 Blatt II
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PRO L Kamera 

Stromkabel - M12, 4-polig, A-kodiert auf EU 230 (10 m) *

Datenkabel - M12, 8-polig, A-kodiert auf RJ45 (10 m) *

*weitere Kabellängen sind verfügbar

Mech-Eye PRO L

Mit einem Arbeitsabstand von 1.200 mm - 3.500 mm und einer Kalibrierungsgenauigkeit von 3,0 

mm eignet sich die PRO L Kamera speziell in Szenarien die ein großes Bildfeld benötigen.

Spezifikationen 
Die  PRO L eignet sich herrvoragend für Anwendungen wie z.B. Palettierung & Depalettierung von 

Europaletten sowie die Teileentnahme aus Gitterboxen.

Lieferumfang

Technische Zeichnung
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Arbeitsabstand

Min. Bildfeld

Max. Bildfeld

Auflösung

Sensortyp

Projektor

Z Wiederholgenauigkeit

Kalibrierungsgenauigkeit

Durchschnittl. Aufnahmezeit

Basisabstand

Abmessungen

Gewicht

Temperaturbereich

Schnittstellen

Anschlüsse

Spannungsversorgung

Zertifizierung

Schutzklasse

Kühlung

1.200 - 3.500 mm

970 x 1.160 mm bei  1,2 m

2.830 x 3.320 mm bei  3,5 m

2.048 x 1.536 px (3,0 MP)

CMOS (RGB)

Strukturiertes Licht (LED)

1 mm bei 3 m

3 mm bei 3 m

0,7 - 1,1 s

400 mm

481 x 98 x 145 mm

4,3 kg

0 - 45 °C (max. Abweichung 10°/Stunde)

GigE, C++, C#, Python, ROS

M12, 8-polig, A-kodiert (F) - Datenkabel

M12, 4-polig, A-kodiert (F) - Strom

24V DC / 3,75 A

CE/FCC/VCCI

IP65

Passiv

Technische Daten
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Mech-Eye LSR L

Mit einem Arbeitsabstand von 1.200 mm - 3.000 mm und einer VDI/VDE Genauigkeit von 1,0 mm 

bietet die Mech-Eye LSR L 3D-Kamera die optimale Kombination aus großem Bildfeld mit hoher 

Genauigkeit.

Spezifikationen 
Die LSR L Kamera eignet sich hervorragend für Anwendungen in einem Arbeitsumfeld mit schwie-

rigen Lichtverhältnissen.

Technische Zeichnung

LSR L Kamera 

Stromkabel - M12, 4-polig, A-kodiert auf EU 230 (6 m) *

Datenkabel - M12, 8-polig, A-kodiert auf RJ45 (10 m) *

*weitere Kabellängen sind auf Nachfrage verfügbar

Lieferumfang
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Technische Daten

Arbeitsabstand

Min. Bildfeld

Max. Bildfeld

Auflösung

Sensortyp

Projektor

Z Wiederholgenauigkeit

Kalibrierungsgenauigkeit

Scandauer

Basisabstand

Abmessungen

Gewicht

Temperaturbereich

Schnittstellen

Anschlüsse

Spannungsversorgung

Zertifizierung

Schutzklasse

Kühlung

1.200 - 3.000 mm

1.200 x 1.000 mm bei 1,2 m

3.000 x 2.400 mm bei 3 m

Tiefenbild 2.048 x 1.536 px (3,0 MP)

Farbbild 4.000 x 3.000 (12,0 MP)/2.000 x 1.500 px (3,0 MP)

CMOS (RGB)

Strukturiertes Laser Licht (Klasse 2)

0,5 mm bei 3 m

1 mm bei 3 m

0,5 - 0,9 s

380 mm

459 x 77 x 86 mm

2,9 kg

-10 - 45 °C (max. Abweichung 10°/Stunde)

GigE, C++, C#, Python, ROS

M12, 8-polig, A-kodiert (F) - Datenkabel

M12, 4-polig, A-kodiert (F) - Strom

24V DC / 3,75 A

CE/FCC/VCCI

IP65

Passiv



20

Herausragende Punktwolken
Unsere Mech-Eye 3D Kameras sind in der Lage mit extrem hoher Genauigkeit 3D-Punktwolken 

verschiedener Objekte (Kisten, Säcke, Objekte mit reflektierender Oberfläche, usw.) zu generie-

ren.

Die Punktwolken bestechen durch hohe Detailgenauigkeit, die wir durch eine hervorragende Auf-

lösung und Genauigkeit der Kameras erreichen. Die optimale Einstellung der Kameras wird zu-

sätzlich durch das Exposure Assistant Tool unterstützt, das automatisch verschiedene Einstel-

lungsvarianten testet und dann die optimale Kombination vorschlägt. Unsere Mech-Eye Kameras 

sind weniger anfällig gegenüber Reflektionen und matten Oberflächen und liefern so erheblich 

bessere Ergebnisse beim 3D-Matching und der Anwendung trainierter Deep Learning Modelle.

Beispiele aus der Logistikindustrie

Beispiele aus der Automobilindustrie

Sonstige Beispiele 
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Schnittstellen

Die Kameras verfügen standardmäßig über eine GigE 

Schnittstelle. Über diese offene Schnittstelle werden 

die Daten zur weiteren Verarbeitung an die jeweilige 

Software übertragen. Mit Hilfe der unten aufgeführten 

Schnittstellenanbindungen können die Punktwolken 

individuell ausgewertet und weiterverarbeitet werden.

Alternativ kann unsere Komplettlösung, bestehend 

aus der Bilderkennungssoftware Mech-Vision sowie 

der code-freien Programmierumgebung für Roboter 

Mech-Viz genutzt werden. 

ROS C++ C# PYTHON



22

Unser Komplettangebot: 
Mech-Eye, Mech-Vision und Mech-Viz

Schnelle, effiziente 

und einfache Kom-

plettlösungen.

Wir machen es

möglich.

Mech-Eye Mech-VizMech-Vision

Kameras in unterschiedlichen Grö-
ßen zur Objekterkennung.

Code-freie Programmierumgebung 
für verschiedene Roboter.

Intelligente Bildverarbeitungsoftware.

Neben der umfangreichen Auswahl an Mech-Eye 3D Kameras, stehen auch Komplettlösungen zur Bild-

verarbeitung und Roboterprogrammierung zur Verfügung. Diese Komplettlösungen bestehen aus:
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Unsere E-mail

Unsere Adresse

Unsere Web-Adresse

sales@mech-mind.de

Mech-Mind Robotics GmbH
Industriestraße 15
82110 Germering 

www.mech-mind.de

Wenn Sie Interesse an unseren Mech-Eye Kameras oder spezielle Fragen zu unseren Komplettlösungen 

haben, können Sie sich jederzeit an uns wenden.

Senden Sie uns heute noch Ihre Anfrage! 

Kontakt

Die Inhalte dieser Broschüre wurden mit größtmöglicher Sorgfalt erstellt. Die hier zur Verfügung gestellten Informationen, einschließlich Abbildungen, 
Illustrationen und schematischen Darstellungen dienen lediglich zur Veranschaulichung und wurden nach unserem besten Wissen erstellt.



www.mech-mind.de

     info@mech-mind.de


